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Welcome to Install-ISOBUS-Environment documentation!

Tipp: If you'd like to automatically generate targets for each of your section headers, check out the syntax/
header-anchors section of extended syntaxes.

Bemerkung: This project is under active development.

Contents

6.1 Startseite

Willkommen im Wiki. Dieses Wiki ist eine Online-Hilfe, welche viele verschiedene Themen wie héufig gestellte Fra-
gen, mogliche Probleme, Verwendung, Einrichtung und vieles mehr abdeckt. Das hier solltest du lesen, wenn du wissen
mochtest wie es funktioniert, insbesondere wie man es installiert, konfiguriert und verwendet.

Wenn du ein neuer Benutzer bist, empfehlen wir dir mit dem Leitfaden zur Installation anzufangen. Alle anderen
relevanten Wiki-Seiten findest du in unserer Seitenleiste, auf der rechten Seite des Bildschirms.

Die GitHub-issues-Seite wird fiir die Entwicklung verwendet, insbesondere in Bezug auf Fehler und Verbesserungen.

Die Github-discussions-Seite wird fiir Fragen von Nutzern verwendet.
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6.2.4 Kalkulation Hardware

Unsere ECU basiert auf dem ATOM von M5 Stack.

Schaltplan:
https://github.com/Meisterschulen-am-Ostbahnhof-Munchen/ISOBUS_Hardware
Stiickliste ebendort.

Der Schaltplan ist in EAGLE gemacht, das bekommen Sie so.

Als Student oder Lehrer haben Sie Anspruch auf ein Aquivalent der Premium-Version von Autodesk EA-
GLE fiir den nicht kommerziellen Unterricht.
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Aktivieren Sie eine kostenlose, individuelle Bildungslizenz iiber die Education Community unter

TODO: Link
hier die Kalkulation:

1. Kalkulation ohne Nebenkosten:

Nr. Bezeichnung Men- Einzel- Gesamt- Link
ge preis preis
USB Kabel auf Type-C 1 0,99€ 0,99€
USB2.0 schwarz
C008 ATOM Lite ESP32 1 $5.95 5,10 € 5,10 € atom-lite-esp32
AQ077 ATOMIC Proto Kit 1 $3.50 3,00 € 3,00 € atomic-proto-kit
R-78E5.0-0.5 DC-DC-WANDLER 5V 1 2,29 € 2,29 € 919-R-78E5.0-0.5
0,5A
TMK325ABJ476MM 1210 25VDC 47uF 20% 1 1,05 € 1,05 € 963-
T X5R TMK325ABJ476 MM-
T
TLE9250VSJ CAN-IC-Schnittstelle 1 0,889€ 0,889 € 726-
TLE9250VSIXUMALI
SS12L R3 1A 20V Schottky 1 0,39 € 0,39 € 821-SS12LR3
824501161 400W Bidir. 16V TVS 1 0214€ 0,214€ 824501161
Platine 1 0,2235€ 0,2235€  Atomic_V1.0_2020-
10-15.zip
60.4R 2 0,005€ 0,010€ CRCW040260R4FKED
47 nF 1 0,008€ 0,016 € TMF105B7473KVHF
100 nF 2 0,006 € 0,012 € GCM155R71C104KA55D
824098024  oder WE-TVS_SOT23-3L 1 0,076 € 0,076 € PESD2CAN215

PESD2CAN

6.2.5 Atom Erweiterungen

grundsitzlich gehen am GROVE Port alle Erweiterungen von M5 Stack:
https://shop.mSstack.com/collections/m5-sensor

und alle Erweiterungen die den GROVE Port anbieten:
https://wiki.seeedstudio.com/Grove_System/
https://www.youtube.com/watch?v=1Rc_OiebDPo

mit folgenden werden wir arbeiten:
https://shop.mS5stack.com/collections/m5-sensor/products/mini-dual-button-unit
https://shop.mS5stack.com/collections/m5-sensor/products/angle-unit
https://shop.m5stack.com/collections/m5-sensor/products/mini-button-unit
Spannende andere:

Erdfeuchte: https://shop.mSstack.com/collections/m5-sensor/products/earth-sensor-unit

6.2. Hardware
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https://shop.m5stack.com/collections/m5-sensor
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https://shop.m5stack.com/collections/m5-sensor/products/angle-unit
https://shop.m5stack.com/collections/m5-sensor/products/mini-button-unit
https://shop.m5stack.com/collections/m5-sensor/products/earth-sensor-unit
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auch Erdfeuchte: https://wiki.seeedstudio.com/Grove-Capacitive_Moisture_Sensor-Corrosion-Resistant/
https://wiki.seeedstudio.com/Grove-LED_Button/ <https://wiki.seeedstudio.com/Grove-LED_Button/

https://shop.m5stack.com/collections/mSstack-new-arrival/products/fader-unit-with-b 10k-potentiometer-sk68 12
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6.2.6 HutschienenMoped

Das Hutschienenmoped der Meisterschulen am Ostbahnhof ist eine innovatives ECU, das sich perfekt fiir den Einsatz
in Industrieumgebungen eignet. Es ist kompakt, leicht und dennoch robust genug, um in rauen Umgebungen eingesetzt
zu werden. Das Hutschienenmoped wird mithilfe von Hutschienen befestigt und ist somit in der Lage, sich schnell und
zuverldssig an neue Anforderungen anzupassen.

Das Hutschienenmoped ist mit einem ISOBUS-System ausgestattet, das es ermoglicht, das Moped mit anderen Ma-
schinen und Geriten zu verbinden und zu kommunizieren. Dies ermdglicht es, das Moped in verschiedenen Industrie-
anwendungen einzusetzen, von der Logistik bis hin zur Fertigung.

In diesem Kapitel werden wir uns ndher mit den Eigenschaften und Funktionen des Hutschienenmopeds beschiftigen
und zeigen, wie man es in eine ISOBUS-Umgebung integrieren kann. Wir werden auch einige Beispiele fiir mogliche
Anwendungen des Hutschienenmopeds vorstellen und zeigen, wie es in der Praxis eingesetzt werden kann.

https://obstwein-technik.eu/App_Upload/User/Ubersicht2.JPG

https://github.com/Meisterschulen-am-Ostbahnhof-Munchen/ISOBUS_Hardware/tree/master/Rail

Das Hutschienenmoped kann wahlweise mit einem 4-poligen oder einem 6-Poligem Kabel betrieben werden.
die einzelnen Ausginge sind abgesichert durch die verwendeten MOSFET, siehe Datenblatt,

die Spannungseinspeisung benotigt zum Leitungsschutz eine Sicherung.

fiir den Betrieb mit dem 4-Poligen Kabel werden 2 Briicken gesteckt.

Masse, ECU_GND

+12V, ECU_PWR

Briicke Briicke
ECU_GND ECU_PWR
Zu Zu
PWR_GND PWR

Wenn Brucken nicht gesteckt,
Dann hier einspeisen

Q1, Q2, Q3, Q4: Verbraucher

+12V, PWR

Masse, PWR_GND
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Montage auf eine Tragschiene

Wandmontage
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6.3mm Flachsteckhiilsen
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2x 2.8mm Flachsteckhiilsen
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6.2.8 HutschienenMoped Eingange

6.2.8.1 Unterscheidung von Endschaltern fiir Pneumatikzylinder:

https://www.ifm.com/at/de/shared/produkte/zylindersensoren/technologie

6.2.8.1.1 Reedschalter

Ein Reed-Schalter ist ein elektrisches Schaltelement, das aus zwei ferromagnetischen Kontakten in einem hermetisch
verschlossenen Glasrohr besteht. Diese Kontakte werden durch einen diinnen, elastischen Glasstab voneinander getrennt
gehalten, der mit einer speziellen Metalllegierung beschichtet ist.

Die wichtigsten Eigenschaften eines Reed-Schalters sind:

1. Magnetische Aktivierung: Ein Reed-Schalter wird durch ein magnetisches Feld aktiviert. Wenn das Feld stark
genug ist, bewegen sich die Kontakte und schlieBen einen elektrischen Stromkreis.

2. Kleine GroBe: Reed-Schalter sind sehr klein und kdnnen in engen Rdumen untergebracht werden.

3. Hohe Schaltgeschwindigkeit: Aufgrund ihrer geringen Grofle konnen Reed-Schalter sehr schnell schalten, was
sie ideal fiir Anwendungen wie Schaltkreise und Sensoren macht.

4. Hohe Zuverldssigkeit: Da Reed-Schalter hermetisch verschlossen sind, sind sie gegeniiber Feuchtigkeit, Staub
und anderen Umwelteinfliissen geschiitzt, was ihre Lebensdauer und Zuverlissigkeit erhoht.

5. Geringer Stromverbrauch: Reed-Schalter bendtigen sehr wenig Strom, um zu schalten, was sie ideal fiir batterie-
betriebene Anwendungen macht.

6. Hohe Empfindlichkeit: Reed-Schalter konnen bereits auf sehr schwache magnetische Felder reagieren, was sie
ideal fiir Anwendungen wie Magnetfeldsensoren und Strommessgerite macht.

https://de.wikipedia.org/wiki/Reedschalter
Eigenschaften des Reedschalters:
o Offner: immer 2-Leiter-Technik
* Schlieer: immer 2-Leiter-Technik
¢ Wechsler (selten): 3-Leiter
 Es ist im Datenblatt immer nur die MAX-Spannung angegeben
 Stromrichtung: egal
— Masse-Klemme: nicht vorhanden
— in der Regel keine LED (Sonderbauformen ausgenommen)
— nicht kurzschlussgeschiitzt !!!

https://www.ifm.com/de/de/product/ MRO100
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6.2.8.1.2 Magnetsensoren mit Halbleitertechnik

https://de.wikipedia.org/wiki/Magnetoresistiver_Effekt
Immer Angegeben: z.B. 5...36 VDC
* Minimal und Maximalspannung angegeben !!!
+ Offner: meist 3-Leiter-Technik
* Schliefer: meist 3-Leiter-Technik
* Wechsler: 4-Leiter
* Stromrichtung: whichtig, siche PNP/NPN, L+ L-
— Masse-Klemme: nicht vorhanden
— in der Regel keine LED (Sonderbauformen ausgenommen)
— moderne Bauarten sind kurzschlussgeschiitzt, kann nicht durchbrennen

Beispiel: https://www.ifm.com/de/de/product/MK5214 (kurzschussfest; tiberlastfest)

6.2.8.1.2.1 PNP Sensor

BN
BK

|+

Quelle: https://www.ifm.com/de/de/product/ MK5140
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6.2.8.1.2.2 NPN - Sensor

BN

|+
BK

BU

Quelle: https://www.ifm.com/de/de/product/MK5309

6.2.8.1.2.3 AMR-Zelle

Eine AMR-Zelle (Anisotropic Magnetoresistive Cell) ist eine Art von magnetoresistiver Zelle, die in der Halbleiter-
und Magnetindustrie eingesetzt wird. Die AMR-Zelle besteht aus einem diinnen Schichtsystem aus ferromagnetischen
und nicht-magnetischen Schichten, die auf einem Siliziumsubstrat aufgebracht sind.

Die wichtigsten Eigenschaften einer AMR-Zelle sind:

1. Magnetische Empfindlichkeit: Die AMR-Zelle ist sehr empfindlich auf magnetische Felder und kann geringe
magnetische Verdnderungen erkennen.

2. Geringer Stromverbrauch: Die AMR-Zelle bendtigt sehr wenig Strom, um zu funktionieren.

3. Hohe Genauigkeit: Die AMR-Zelle kann sehr prizise Messungen durchfiihren und ist daher ideal fiir Anwen-
dungen, bei denen eine hohe Genauigkeit erforderlich ist, wie beispielsweise in der Magnetfeldsensorik.

4. Hohe Geschwindigkeit: Die AMR-Zelle kann sehr schnell auf Verdnderungen des magnetischen Feldes reagieren
und ist daher ideal fiir Anwendungen, die schnelle Messungen erfordern, wie beispielsweise in der Datenverar-
beitung.

5. Geringe Kosten: Die AMR-Zelle ist vergleichsweise kostengiinstig und einfach zu produzieren, was sie fiir eine
Vielzahl von Anwendungen geeignet macht.

Insgesamt ist die AMR-Zelle ein sehr vielseitiges Bauelement, das in vielen verschiedenen Anwendungen eingesetzt
werden kann, von der Magnetfeldsensorik bis hin zur Datenverarbeitung und vielen anderen Bereichen.
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6.2.8.1.2.4 GMR-Zelle

Eine GMR-Zelle (Giant Magnetoresistive Cell) ist eine Art von magnetoresistiver Zelle, die in der Halbleiter- und
Magnetindustrie eingesetzt wird. Die GMR-Zelle besteht aus mehreren diinnen Schichten aus ferromagnetischen und
nicht-magnetischen Materialien, die in einer Schichtstruktur auf einem Substrat aufgebracht sind.

Die wichtigsten Eigenschaften einer GMR-Zelle sind:

1.

Hohe Empfindlichkeit: Die GMR-Zelle ist sehr empfindlich auf magnetische Felder und kann sehr geringe Ver-
dnderungen erkennen.

Hohe Genauigkeit: Die GMR-Zelle kann sehr pridzise Messungen durchfiihren und ist daher ideal fiir Anwen-
dungen, bei denen eine hohe Genauigkeit erforderlich ist, wie beispielsweise in der Magnetfeldsensorik.

Geringer Stromverbrauch: Die GMR-Zelle benétigt sehr wenig Strom, um zu funktionieren.

Hohe Geschwindigkeit: Die GMR-Zelle kann sehr schnell auf Verdnderungen des magnetischen Feldes reagieren
und ist daher ideal fiir Anwendungen, die schnelle Messungen erfordern, wie beispielsweise in der Datenverar-
beitung.

Hohe Temperaturstabilitit: Die GMR-Zelle ist sehr temperaturstabil und kann auch bei hohen Temperaturen
eingesetzt werden.

Geringe Kosten: Die GMR-Zelle ist vergleichsweise kostengiinstig und einfach zu produzieren, was sie fiir eine
Vielzahl von Anwendungen geeignet macht.

Insgesamt ist die GMR-Zelle ein sehr vielseitiges Bauelement, das in vielen verschiedenen Anwendungen eingesetzt
werden kann, von der Magnetfeldsensorik bis hin zur Datenverarbeitung und vielen anderen Bereichen.

https://www.ifm.com/de/de/product/ MK5117

6.2.8.2 Anschluss Endschalter an Eingang

MS5 Stack:

Eingangsspannung am Pin:

3.3V

Spannung vom Sensor:

5V

Spannungsteiler:
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Startseite > Umwandlungsrechner > Kalkulator fir Spannungsteiler

H Kalkulator fiir Spannungsteiler

Mit diesem Tool kannen Sie die Ausgangsspannung einer Widerstandsteilerschaltung fiir einen gegebenen Satz von Widerstandswerten und eine gegebene Quellenspannung berechnen.

+Mehr

Eingangsspannung (V)

5 v
No Load
Erster Widerstand (R) Rl g
1700 0 s 1
T — 5

38

Zweiter Widerstand (Ry) 2 Vour
3
3300 Q
R: VR
Vou = Vi TR, 2R (R, + R

Ausgabe

Ausgangsspannung (V)

33

Unter Last Anzeigen

https://www.digikey.de/de/resources/conversion-calculators/conversion-calculator-voltage-divider
in der Praxis:

1. Widerstand 18000hm

2. Widerstand 33000hm
Weil:

https://www.electronicsplanet.ch/Widerstand/Widerstandsreihe-E24.htm
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Startseite > Umwandlungsrechner » Kalkulator fir Spannungsteiler

Kalkulator fiir Spannungsteiler

Mit diesem Tool kdnnen Sie die Ausgangsspannung einer Widerstandsteilerschaltung fir einen gegebenen Satz von Widerstandswerten und eine gegebene Quellenspannung berechnen.

+Mehr

Eingangsspannung (V;)

5 v
No Load
Erster Widerstand (R;) L ;
1800 o] < . b
T |

Ral

Zweiter Widerstand (R;) :: Vout
<
3300 Q
IR: _ R
Veu =Vi TR FRY TR+ R

Ausgabe

Ausgangsspannung (Vg,,)

3,2352941176

Unter Last Anzeigen

6.2.8.3 Grove System

https://www.seeedstudio.com/category/Grove-c-1003.html
https://www.exp-tech.de/seeed-grove-wiki
https://www.distrelec.de/search?q=grove

6.2.8.4 Reihenschaltung von Endschaltern

https://www.baumer.com/de/de/service-support/inbetriebnahme-montage/inbetriebnahme-und-montage-von-induktiven-sensoren/
a/Know-how_Mounting_Inductive-sensors

6.2.8.5 ButtonBoards

https://github.com/Meisterschulen-am-Ostbahnhof-Munchen/ButtonBoards

Multiplexer
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6.2.9 HutschienenMoped Erweiterungen

siehe auch:

https://install-isobus-environment-docs.readthedocs.io/de/latest/ Atom-Erweiterungen.html
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atom_lite
atom-lite-esp32-development-kit
atomic

atomic-proto-kit
atom-echo-smart-speaker-dev-kit
atomecho
atom-matrix-esp32-development-kit
atom_matrix

Zubehor: m5-atom

Sie erhalten folgendes Set:

6.2. Hardware
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A

Wi

AREY

Z

igned in Germany - Assembled 1 Chone - irlo‘;sym

Des
Syrengy2) & & Qi SOBRDOIALLNET GmbH MaistraBe 2 82110 Germerm emany

OO HUAWEI P30 Pro
LEICA QUAD CAMERA

dieses miissen Sie zusammenbauen:
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fiir den ersten Versuch ,,blink* kann der Atom noch vom Kit getrennt sein,

fiir den zweiten Versuch ,ISOMAN" muss er auf das Kit aufgesetzt werden.
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an einer Stelle musste ich das Gehduse etwas ausschneiden.

das gelingt gut mit einem Seitenschneider (2x rein schneiden, abbrechen und mit einem Teppichmesser nachbearbeiten).

ACHTUNG !! Verletzungsgefahr.
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6.3 Installation und Verwendung von Gitkraken:

BEVOR Sie beginnen lesen Sie bitte den Abschnitt zu Github durch.
es ist wichtig dass Sie sich mit ihrer Schul-E-Mail Adresse bei Github angemeldet haben,

und Sie sollten auch die privaten Repositories sehen, z.B. dieses hier: https://github.com/
Meisterschulen-am-Ostbahnhof-Munchen/ blink_on_atom entfernen Sie das Leerzeichen vor ,,blink*

Sie finden Gitkraken unter M:\Landmaschinenmechanik\Unterricht\SL\Gitkraken

alternativ auch unter <https://www.gitkraken.com/download/windows64, dort finden Sie auch zahlreiche Videos zur
Erkldrung:

https://www.youtube.com/watch?v=ub9GfRziCtU &feature=emb_title

6.3. Installation und Verwendung von Gitkraken: 89
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https://www.youtube.com/channel/UCp0O6FAzrFalo3txskS1gCfA

dort doppelklicken Sie auf die GitKrakenSetup.exe

B0

Verwalten

Start Freigeben Ansicht Anwendungstools

<« M < Landmaschinenmechanik » Unterricht » SL » Gitkraken

3 Schnellzugriff
[ Desktop
4 Downlozds
|if| Dokumente
= Bilder

D Musik

m Videos

@ OneDrive

[ Dieser PC
_J 3D-Objekte
&=/ Bilder
[ Desktop
@ Dokumente
{ Downloads
D Musik
m Videos

Whindaus ra
1Element 1 Element ausgewahlt (121 MB)

MName

a GitKrakenSetup.exe

- [m]
"Gitkraken" durchsuchen
Anderungsdatum Typ Grake
09.09.2020 Anwendung 124,90
>

Kapitel 6. Wiki 5: Werkzeug


https://www.youtube.com/channel/UCp06FAzrFalo3txskS1gCfA

Wiki 1: Install-ISOBUS-Environment Docs, Release 0.0.1

File Edit View Help

Welcome to GitKraken

) | seninwiehGriub

@ | Create a GitKraken Account

or sign in with an existing GitKraken account

Email

Password

jetzt haben Sie 2 Moglichkeiten:
1. fiir ungeduldige: ,,Sign in with GitHub*, das beschreiben wir unten auch gleich.

2. https://www.gitkraken.com/student-resources hier konnen sie ein kostenloses GitKraken Pro bekommen, das
kostet normalerweise 49$ pro Jahr und Nase: https://www.gitkraken.com/pricing

so, wir beschreiben hier nur die erste Option:

wenn Sie ,,Sign in With Github* klicken (sie miissen die Fehler darunter leer lassen>"_ dann &ffnet sich der Browser:
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@ OAuth Confirmation | GitkKraken X +

(6 & apigitkraken.com/oauth/github/login?action=login&socket_id=7c622f15-24ed-449¢c-9dde-84
PLg g g

GitKraken

If you initiated this authorization from GitKraken, click continue to authorize access to GitHub.

Continue authorization

Do not authorize

klicken Sie ,,Continue authorisation

jetzt sollten Sie so etwas sehen:
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O Authorize application x +

O X

&« c & github.com/login/oauth/authorize?state=socketld%3A7c622f15-24ed-449¢-9dde-84b32f.. B # M O B & 8 » o :

@ ° < ()

| GitKraken is requesting additional permissions

w GitKraken by Axosoft
would like additional permissions to

Personal user data
Email addresses (read-only)

Existing access

+ Full control of user public keys
v Read org and team membership, read org projects
v Full control of private repositories

v Update github action workflows

Organization access

Meisterschulen-am-Ostbahnhof-Munchen .~

Cancel Authorize Axosoft

Authorizing will redirect to
https://api.gitkraken.com

@ Not owned or @ Created 6 years ago More than 1K
operated by GitHub GitHub users

Learn maore about OAuth

Ubrigens: wenn ihnen ihr Foto nicht gefillt: in Github kann man es frei anpassen.

klicken Sie auf ,,Authorize Axosoft* und machen Sie bei Meisterschulen-am-Ostbahnhof-Munchen einen haken wenn

der noch nicht da wire.

wenn dieses Fenster erscheint hat es funktioniert:

6.3. Installation und Verwendung von Gitkraken:
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@ OAuth Success | GitKraken x +

| & C @& apigitkraken.com/oauth/github/callback?code=34093c4ea5a379291a798&state=socketld%3A5f.. & M O B & 8 #» e :

GitKraken

Congratulations, your connection was successfull

GitHub and GitKraken are good to go!

zuriick in Gitkraken sollten Sie das sehen:

94 Kapitel 6. Wiki 5: Werkzeug



Wiki 1: Install-ISOBUS-Environment Docs, Release 0.0.1

Set Up Your Profile

Select an avatar

= . Profile Name  Default Profile

Name

Email

geben Sie ihren Namen usw. ein,

so zum Beispiel:
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File Edit

View Help

Set Up Your Profile

Select an avatar
=_a

und dann klicken Sie auf Save changes.

Profile Name  Meisterschule
Name Franz Hopfinger

Email franz.hoepfinger@ms-muc.de

(eep my .gitconfig updated with my Gitkraken Profile
preferences

Save changes

96
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File Edit View Help

End User License Agreement

Almost there! We just need to make sure you agree to our EULA.

¥ | have read and agree to the En

hier einen Haken setzen, und ,,I Agree* driicken.
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File Edit View Help

Start a Free GitKraken Pro Trial

Start your 7-Day GitKraken Pro trial now to get access to more features:
Pro Individual
Work with privately-hosted and self-hosted repositories
A powerful merge conflict editor in-app
Multiple profiles for work & personal use
GitHub Enterprise integration

GitLab Self-Managed integration

Bitbucket Server integration

Azure DevOps integration

Learn more about GitKraken features at https://wwn

Start my GitKraken Pro trial now

Mot now, thanks

hier ist egal was Sie wihlen, Gitkraken gibt ihnen automatisch ein Trial der Pro Version. deswegen wihlen wir ,,Start
my Pro trial*

(siehe oben fiir eine Moglichkeit als Student eine kostenlose Pro fiir mehr als die 7 Tage zu bekommen>"_
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File Edit View Help

GitKraken Git GUI

Customize

@

O Open arepo

@ Clone arepo

Additional

[ Start a local repo Resources

Start a hosted repo:

) on GitHub
i on GitLab
© on Bitbucket

&= on Azure DevOps

| Update Ready (Restart GitKraken) |

jetzt klicken Sie noch auf Update Ready,

und dann sollte es so aussehen:

GitKraken Pro Free Trial H £ 00%

GitKraken Boards

Additional

o Open GitKraken Resources

~ Boards

New GitKraken Board

GitKraken Timelines

= Open GitKraken
Timelines

Feedback

6.3. Installation und Verwendung von Gitkraken:
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File Edit View Help

Release Notes x

GitKraken Release Notes

Behold the evolution of GitKraken! Find out what's new, what's fixed, or just take a trip down memory lane with a nostalgic
swagger, remembering those bugs of yesterday.

Version 7.3.1
Wednesday, September 8th, 2020

Bug Fixes .

* We have resolved an issue causing the Ubuntu snap version of GitKraken Git GIU to crash for some users.

* Users will no longer encounter an error message when switching between profiles.

* The icon noting when a branch is associated with a card will display properly for the GitKraken Boards issue tracking
integration.

Version 7.3.0
Wednesday, August 26th, 2020

GitKraken Git GUI v7.3 Release - GitHu... Y »

Spaterans..  Teilen

GitKraken Git GUI

| GitKraken Pro Free Trial | : = 00% | Feedback

als néchstes holen wir uns 2 Repositories.

dazu brauchen wir zuerst einen Platz.

ein guter Platz ist C:\git oder D:\git wenn ihr Laptop 2 Festplatten hat.
ein Netzlaufwerk wie das E:\ Laufwerk ist eine schlechte Idee.

klicken Sie ,,new tab“ und ,,clone a Repo*
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File Edit View Help

GitKraken Git GUI GitKraken Boards

Customize Additional
& o Open GitKraken Resources
~ Boards

O Open arepo

@ Clone arepo

Additional New GitKraken Board

[ Start a local repo Resources

Start a hosted repo:

) on GitHub

4 on GitLab g Sign up for the GitKraken Timelines

© on Bitbucket _ . - = Open GitKraken
' Timelines

&= on Azure DevOps

| GitKraken Pro Free Trial | : & @ 100% |Feedback

im nachsten Bild wihlen Sie ,,GitHub.com* und ihren vorher bestimmten Platz,

und wihlen das Repository ,,blink_on_atom*
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File Edit View Help

Repository Management

Open @ Cone with URL Clone a Repo

GitHub.com
Where to clone to C:\git Browse

Clone
GitHub Enterprise
Repository to done blink_on_atom

Init ¢ GitlLab.com
Full path cagity
GitLab (Self-Managed)
T Bitbucket.org Clone the repo!
W Bitbucket Server

Azure DevOps

Clicken Sie ,,Clone the repo!*“ und dann ,,Open Now*
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File Edit View Help

Successfully cloned repo 'blink on_atom' | Open Now | |E|

GitKraken Git GUI GitKraken Boards

Customize Additional
O Open arepo & s Open GitKraken Resources

~ Boards

@ Clone arepo
New GitKraken Board

Additional
[ Start a local repo Resources

Start a hosted repo:

) on GitHub

4 on GitLab the GitKraken Timelines

© on Bitbucket _ - = Open GitKraken
' Timelines

&= on Azure DevOps

| GitKraken Pro Free Trial | : = 00% | Feedback

jetzt klicken Sie auf das ,,+* oben und wiederholen das ganze noch einmal:
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File Edit
blink_on_atom x +

branch Branch  Stash Boards Timelines

bllnk;on_atom- master  ~ i & m T =T Q

3" Meisterschule

franz hoepfinger@ms-muc de
Q@ Viewing 5/5 Show All v master [ll O Merge branch ‘release/v100" 2 days ago commic 555272 +
Q release/vi00 [l +1 Merge branch ‘feature/initial’ into develop

LOCAL featurefinitial [l & | slower blinking! Merge branch 'release/v100"

master R e

T @ | saonfg "!‘ Franz Hopfinger parent: 314d8a,4d481f

- authored 2.9.2020 @ 20:38
M origin just take over examples/peripherals/rmt/led_strip/componentsfled st

develop | edipse
# 1 modified + 12 added

feature Initial commit

initial IH =Path LB Tree W View all files
master # .gitignore
release
.cproject
+100 proj
PULL REQUESTS gitignore

1SSUES -project

Select an issue tracker for CMakeLists.txt

this repo ‘CMakelLists.tdt

(PEED led_strip.h

) GitHub Enterprise %) led_strip_rmt_ws2812.c
CMakeLists.ixt

1 Gitkraken Boards

Kconfig.projbuild
& GitLab 2 led_strip_main.c

& GitLab Self-Managed 3 README.md

.giti
€ Jira Cloud » gitignore

€ Jira Server Ea)

7 days of Gitkraken Pro Remaining - Upgrade Now : 35 @ 100% | Feedback

File Edit

Repository Management

open @ Clone with URL Clone a Repo

GitHub.com Wheretodoneto  cagit
Clone

GitHub Enterprise :
Repository to clone IsoAgLib-tutorial-ecuComplexviClient

Init GitLab.com
Full path  C:\gitu
GitLab (Self-Managed)
Bitbucket.org Clone the repo!

Bitbucket Server

Azure DevOps
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Dieses Mal wihlen Sie den ,,ISOMAN*
Sie klicken wieder ,,open Now*

und bestitigen hier mit YES

File Edit View Help

Would you like to initialize submodules for IsoAgLib-tutorial-ecuComplexviClient? Yes | No |

Show All v master [ll O Merge branch release/v1® T
g H +

mast Merge branch 'release/v1’

only 1 Project gives faster Download.

gitmodules. E Franz Hopfinger L 51e2,9b11a0
authorex

master

¥ E

REMOTE

Initial commit

no EEPROM for toda

recompile for test.

=i .gitignore

nicer path structure / -gitmodules
gitignore

UES m .cproject
rm I
Select an issue tracker for JiE
PR added submodules !

this repo project
. Removed submodule I

© GitHub CMakeLists.txt
Remaved submadule Is

€ GitHub Enterprise move Exmaples to main Fol el

e — Updated submodule IsoAgLib-tutorial-private IsoAgLib-tutorial-private

CMakeLists.ixt

-
-
-
-
-
&
&
&
&
&
&
-
-
-

& GitLab ' branch ‘feature/mare_tutorials’ i i onfig.h

[

Updated submodule IsoAglib-tuto

4 GitLab Self-Managed partitions.csv

Updated submodule IsoAgLib-tutorial
i E Updated submodule lsoAglib nfig
€ Jira Server eltutorial_1.01" into

Updated submodule

of Gitkraken Pro Remaining - Upgrade Naw : @ 100% | Fecdback

links unten sollte es dann so aussehen:
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€ Jira Server

@ Trello

® None

TAGS

SUBMODULES

ecuComplexViCl... 22

ecuComplexViClient_es...

GITHUB ACTIONS

nach einer Weile aber dann so:

SUBMODULES

ecuComplexViClient_es...

ecuComplexViClient_es...

GITHUB ACTIONS

so, fiir heute war es das mit Gitkraken.
wir werden noch viele Stunden damit verbringen, aber im Moment brauchen wir Gitkraken nicht mehr.

Sie konnen es schlieflen.
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6.4 Installation

6.4.1 Setting-up Installation

6.4.1.1 Schritt 01:

Hintergrundinfos gibt es hier:
https://docs.espressif.com/projects/esp-idf/en/latest/esp32/get-started/

Bitte priifen Sie VORAB ob ihr Username unter C:\Users ohne Umlaut und ohne Leerzeichen ist.
ansonsten bekommen Sie schwerwiegende Probleme.

Laden Sie sich die ESP-IDF Tools herunter.

https://dl.espressif.com/dl/esp-idf/?idf=4.4
https://dl.espressif.com/dl/esp-idf-tools-setup-online-2.9.exe
https://dl.espressif.com/dl/esp-idf-tools-setup-offline-2.10.exe

6.4.1.2 Schritt 02:

el Setup - ESP-IDF Tools 2.9 -

License Agreement
Please read the following important information before continuing.

a

Please read the following License Agreement. You must accept the terms of this agreement before
continuing with the installation,

This installer incorporates the following software programs licensed under the terms of GHNU General -
Public License Version 2

- GMU Compiler Collection (GCC)

- GMU development tools ("binutils™)
- GMU Debugger ("gdb™)

- OpenQCD

- KConfig Frontends

Text of this license is induded below,
Source code for these programs can be obtained fram the following URLs:
- https: /igithub, com fespressif icrosstool MG

- https: {fgithub, com fespressif hinutils-esp3 2ulp
- https: /fgithub. com/espressif/openocd-esp32

- httmios Hiaith b cam faenraecifilermnfinfrantande

(@) accept the agreement!

()1 do not accept the agreement
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6.4.1.3 Schritt 03:

cl5 Setup - ESP-IDF Tools 2.9

Pre-installation system check
Verification of environment

Starting system check ...

Checking "Long Paths Enakled"™ in Windows registry
Checking certificates . [OK]

Detected antivirus: Windows Defender

Check complete.

T

[CK]

Stop Apply Fixes Full log

Back - Mext Cancel

wenn das so aussieht ist es toll.

wenn nicht:
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clg Setup - ESP-IDF Tools 2.9 - 3

Pre-installation system check
Verification of environment

¥ Starting system check

* Checking "Long Paths Enabkled”™ in Windows registry [WREHN]

Y Hint:

Please set registry HELIM\SYSTEM\CurrentControlSet)ControliFileSystem
‘LongPathsEnakled to 1. The operation requires ARdministrator privileges. Command:
powershell —-Command "&{ Start—-Process —-FilePath reg '"ADD HELMYS5¥YSTEM
wCurrentControlSet \ControlhFileSystem /v LongPathsEnabled /t REG DWCORD sd 1 s£°
-Verkb runhs}™

Click '"ipply Fixes' button after finishing System Check.

* Detected antiwvirus: Windows Defender

* Check complete.

Stop Apply Fixes Full log

Setup

Do you want to apply the commands with the suggested fixes
to update your Windows environment and start a new System

Check?

Mein

driicken Sie bitte ,,Apply Fixes*

und dann ja.
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6.4.1.4 Schritt 04:

wiahlen Sie 4.3

hier wird ihnen der Installer ,,desktop* vorschlagen, mir gefillt das nicht !

cly Setup - ESP-IDF Tools 2.9 - 3
Version of ESP-IDF

Please choose ESP-IDF version to install

For more information about ESP-IDF versions, see
https: /fdocs. espressif.com/fprojects fesp-dffenflatestfversions, himl

(® v4.3 (release version)
() v4.2.1 [releaze version)

Choose a directory to install ESP-IDF to

|C:‘n,l_Jsers‘n,FranzHoepﬁngerEassn‘n,esp—idf Browse...

6.4.1.5 Schritt 05:

C:\Users\hoepfir.espressif
auch dieser Ordner darf keine Umlaute oder Leerzeichen haben
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ch5 Setup - ESP-1DF Tools 2.9 — X

Select Destination Location

Where should ESP-IDF Tools be installed?

[ D Setup will install ESP-IDF Tools into the following folder.

To continue, click Mext. I you would like to select a different folder, click Browse.

C:".,Llsers'\Leh rer.es Browse...

At least 8,7 MB of free disk space is required.
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6.4.1.6 Schritt 06:

cly Setup - ESP-IDF Tools 2.10 - X

Select Components

Which compaonents should be installed?

Select the components you want to install; dear the components you do not want to install, Clidk Mext
when you are ready to continue,

Custom installation P
IDE support 456,0MB »
. [7] Edipse 456,0 MB
i [+ Desktop shortout
- || PowerShell

Windows Terminal Dropdown Menu
Desktop shortout
L[] start Menu shortout
- [+] Command Prompt
Desktop shortout
L[] start Menu shortout
Drivers - Reguires elevation of privieges
- || Espressif - WinUSE suppart for JTAG (ESP32-C3/53)
FTDI Chip - Virtual COM Port for USB (WROVER, WROOM)
- | Silicon Labs - Virtual COM Port for USB CP210x (ESP boards)
Chip Targets - more details at https://products, espressif, com/
-~ A EsP32
- A EsP32-C3
- [ ESP32-5 Series
- [] ESP32-53
‘[~ EsP32-52
_ Optimization W

Current selection requires at least 2,08 GB of disk space.
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6.4.1.7 Schritt 07:

cb5 Setup - ESP-IDF Tools 2.9 — X

Ready to Install

Setup is now ready to begin installing ESP-IDF Tools on your computer.

Click Install to continue with the installation, or click Back if you want to review or change any settings.

Using embedded Python 3.8.7

Using Embedded Git :
C:\Users\Lehrer\.espressifitools\idf-git\2.30.1\cmd\git.exe

Using existing ESP-IDF copy:
C:\Users\Lehrer\esp-idf-v4.3

IDF tools directory (IDF_TOOLS_PATH):
C:\Users\Lehrer\.espressif

Back Install Cancel

6.4. Installation 113



Wiki 1: Install-ISOBUS-Environment Docs, Release 0.0.1

6.4.1.8 Schritt 08:

cb5 Setup - ESP-IDF Tools 2.9 — X

Downloading additional files

Flease wait while Setup is downloading additional files...

Downloading... 40,94 of 459,22 MB

L

Mext Cancel
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6.4.1.9 Schritt 09:

cb5 Setup - ESP-IDF Tools 2.9

Completing the ESP-IDF Tools
Setup Wizard

Setup has finished installing ESP-IDF Tools on your computer.

Click Finish to exit Setup.

Run ESP-IDF Eclipse Environment

Run ESP-IDF PowerShell Environment

Run ESP-IDF Command Prompt Environment

Register the ESP-IDF Tools executables as Windows
Defender exclusions. The registration might improve
compilation time by about 30%. The installer deployed
the files on the operating system and antivirus software
scanned them. The registration of exclusions requires the
elevation of privileges. The exclusions can be
added/removed by idf-env tool. More details:
https://github.com/espressif/idf-env.
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6.4.1.10 Schritt 10:

N ESP-IDF 4.3 PowerShell - O X

3\components\esptool_py\esptool
\components\app update

3\ components

3\components

2-elf\bin
elf\bin

32ulp-elf\2.2
3252ulp-elf\2.

enocd-esp32\bin

tools\ccache\3. 7%

tools\dfu-util\

\python_env\idf4.3_|
f-v4.3\tools

Checking if Python packages are up to date
Python requirements from

Done! You can now compile E
Go to the project directory and run:
idf.py build

Lehrer/.espre 1/cmd
1

4.
32ulp-elf-binutils\bin
ulp-elf-binutils

\dfu-util\
python_env\idf4.

Checking if Python packages are up to da
Python requirements from C \Lehre

Done! You can now compile ESP-IDF projects.
Go to the project directo and run:

idf.py build

\Lehrer\esp-idf-v
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3 Eclipse IDE Launcher

Select a directory as workspace

Eclipse IDE uses the workspace directory to store its preferences and development artifacts.

Workspace: ! CA\Users\Lehrer\eclipse-workspac

[ ] Use this as the default and do not ask again

Launch

Browse...

Cancel

Schritt 11: (nur Info)

idf.py menuconfig
idf.py build

https://docs.espressif.com/projects/esp-idf/en/latest/get-started/index.html#step-6-connect-your-device

https://docs.espressif.com/projects/esp-idf/en/latest/get-started/establish-serial-connection.html

https://www.silabs.com/products/development-tools/software/usb-to-uart-bridge-vcp-drivers

https://www.ftdichip.com/Drivers/VCP.htm

https://docs.espressif.com/projects/espressif-esp-iot-solution/en/latest/hw-reference/ESP-

Prog_guide.html
idf.py flash

idf.py monitor

so, hier konnte man von der Kommandozeile aus bereits arbeiten.
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Xt are satisfied.

il\esp-idf-v

6.4.1.11 Schritt 12:

Offnen Sie nun Eclipse und erstellen Sie sich einen neuen Workspace.

< Eclipse IDE Launcher *

Select a directory as workspace

Eclipse IDE uses the workspace directory to store its preferences and development artifacts.

(sl 3 oF w =B\ Users\Lehrer\eclipse-workspace ~ Browse...

» Recent Workspaces

» Copy Settings

@ Launch Cancel
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3 eclipse-workspace - https://www.eclipse.org/setups/donate/?scope=Eclipse%201DE%20for%20C/C%2B%2B%20Develo...
File Edit Source Refactor Mavigate Search Project Run Window Help

5 @ Welcome 2 i}

Get an overview of the features

A guided walk-through how to import an
existing project

Go through tutorials

Review the IDE's most fiercely contested

references
P Try out the samples

Create a new Eclipse project for C/C++
source code Find out what is new

- 1
(’% eChpSe Welcome to the Eclipse IDE for C/C++ Developers (»)

Hide

] Always show Welcome at startup W/

>

erledigt.

man braucht kein JAVA, kein Python und kein Git vorab installieren.

6.4.2 Setting-up (LINUX)

https://docs.espressif.com/projects/esp-idf/en/latest/esp32/get-started/linux-setup.html

sudo apt install git wget flex bison gperf python3 python3-pip python3-setuptools cmake.

—ninja-build ccache libffi-dev libssl-dev dfu-util libusb-1.0-0
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[+ hoepffr@ubuntu: ~

binutils-doc bison-doc distcc | icecc cmake-doc debian-keyring flex-doc
g++-multilib g++-1@-multilib gcc-10-doc gcc-multilib autoconf automake
libtool gcc-doc gcc-18-multilib gcc-16-locales git-daemon-run

| git-daemon-sysvinit git-doc git-el git-email git-gui gitk gitweb git-cvs
git-mediawiki git-svn apachez | lighttpd | httpd glibc-doc 1libssl-doc

libstdc++-10-doc m4-doc make-doc python-setuptools-doc
The following NEW packages will be installed:

binutils binutils-common binutils-x86-64-1linux-gnu bison build-essential
ccache cmake cmake-data dfu-util dpkg-dev fakeroot flex g++ g++-18 gcc
gcc-10 git git-man gperf javascript-common libalgorithm-diff-perl
libalgorithm-diff-xs-perl libalgorithm-merge-perl libasan6 libatomicl
libbinutils libc-dev-bin libc-devtools libc6-dev libccl-0 libcrypt-dev
libctf-nobfde libctfe liberror-perl libexpati-dev libfakeroot 1ibffi-dev
libfl-dev 1ibfl2 libgcc-18-dev libitmil 1libjs-jquery libjs-sphinxdoc
libjs-underscore libjsoncpp24 liblsan® libnsl-dev libpython3-dewv
libpython3.9-dev librhash® libsigsegv2 libssl-dev libstdc++-10-dev
libtirpc-dev libtsan@ libubsani 1linux-libc-dev lto-disabled-list m4 make
manpages-dev ninja-build python-pip-whl python3-dev python3-distutils
python3-1lib2to3 python3-pip python3-setuptools python3-wheel python3.9-dev

rpcsvc-proto zliblg-dev

0 upgraded, 72 newly installed, ® to remove and ©® not upgraded.

Need to get 71.3 MB of archives.

After this operation, 294 MB of additional disk space will be used.

Do you want to continue? [Y/n] I

mit Yes bestétigen.

Nun laden Sie ESP-IDF herunter.

mkdir -p ~/esp
cd ~/esp
git clone --recursive https://github.com/espressif/esp-idf.git

ESP-IDF wird in diesen Ordner heruntergeladen: ~/esp/esp-idf

Navigiere jetzt mit cd ~/esp/esp-idf in den Ordner.

Mache die Install Datei mit chmod +x install. sh ausfiihrbar. Danach fiihre die Datei aus. . /install.sh

Fertig.

6.4.3 Setting-up-Il

dieses Setup steht ab ca. Januar 2022 zur Verfiigung.
<https://docs.espressif.com/projects/esp-idf/en/latest/esp32/get-started/index.html
<https://dl.espressif.com/dl/esp-idf/ ?idf=4.4

Espressif-IDE 2.4.0 with ESP-IDF v4.4 Windows 10, 11 Size: 1 GB

espressif-ide-setup-espressif-ide-2.4.1-with-esp-idf-4.4.exe
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ESP-IDF Windows Installer Download

Open Source loT Development Framework for ESP32

&
Universal Online Installer 2.13
Windows 10, 11
Size: 4 MB

&
Espressif-IDE 2 4.0 with ESP-IDF v4.4
Windows 10, 11
Size: 1 GB

.1
ESP-IDF v4.4 - Offline Installer
Windows 10, 11
Size: 600 MB

F.1
ESP-IDF v4.3.2 - Offline Installer
Windows 10, 11
Size: 570 MB

F.1
ESP-IDF v4.2.2 - Offline Installer
Windows 10, 11
Size: 376 MB

K
ESP-IDF v4.1.2 - Offline Installer
Windows 10, 11
Size: 353 MB

Installation instructions: ESP-IDF documentation and Espressif Systems Youtube channel.

Select Setup Language x

@ Select the language to use during the installation.

English P

Cancel

accept:
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&% Setup - Espressif-IDE 2.4.1

License Agreement

Please read the following important information before continuing.

Please read the following License Agreement. You must accept the terms of this agreement before
continuing with the installation,

This installer incorporates the following software programs licensed under the terms of GHNU General -
Public License Version 2

- GMU Compiler Collection (GCC)

- GMU development tools ("binutils™)
- GMU Debugger ("gdb™)

- OpenQCD

- KConfig Frontends

Text of this license is induded below,

Source code for these programs can be obtained fram the following URLs:

- https: /igithub, com fespressificrosstool MG
- https: {fgithub, com fespressif hinutils-esp3 2ulp
- https: //github. com/espressif/openocd-esp32

- httrios Hiaith b cam faenraecifileranfinfrantande

(@) accept the agreement!

()1 do not accept the agreement
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&t Setup - Espressif-IDE 2.4.1 — *

Pre-installation system check

Verification of environment

¥ Starting system check

¥ Windows wversion: 10.00.15044 [OE]

* Checking "Long Paths Enabled”™ in Windows registry [WREHN]

* Hint:

Please set registry HELM\SYSTEM\CurrentControlSet\ControliFileSystem
‘“LongPathsEnakled to 1. The operation reguires ARdministrator privileges. Command:
powershell —-Command "&{ Start—Process —-FilePath reg '"ADD HELMYSY¥STEM
“WCurrentControlSet \Controlh\FileSystem /v LongPathsEnabled /¢t REE DWORD /d 1 /=°
-Verk runks}™

Click '"Rpply Fixes' button after finishing System Check.

* Bctive code page: 250,

* Detected antivirus: Windows Defender

¥ Check complete.

Stop Apply Fixes Full log

Apply Fixes

Setup

to update your Windows environment and start a new System

o Do you want to apply the commands with the suggested fixes
Check?

la Mein
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&% Setup - Espressif-IDE 2.4.1 — *

Pre-installation system check

Verification of environment

¥ Checking "Long Paths Enabkled"™ in Windows registry [WREHN]

Y Hint:

Please set registry HELM\SYSTEM\CurrentControlSet\ControlhFileSystem
‘LongPathsEnabled to 1. The operation requires BRdministrator privileges. Command:
powershell —-Command "&{ S5tart—Process —-FilePath reg 'ADD HELM\S5¥YSTEM
wWCurrentControlSet \ControlhFileSystem /v LongPathsEnabled /ft REG_DWORD sd 1 f£°
-Verk runhs}™

Click "Apply Fixes' button after finishing System Check.

¥ Botive code page: 250.

* Detected antiwvirus: Windows Defender

* Check complete.

* Starting application of fixes.

¥ Successful application of Fixes.

* Starting system check

¥ Windows wversion: 10.00.15044 [OFK]

* Checking "Long Paths Enabled" in Windows registry [OE]

¥ Botive code page: 250.

* Detected antiwvirus: Windows Defender

* Check complete.

Stop Apply Fixes Full log

Back Mext Cancel
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&% Setup - Espressif-IDE 2.4.1 — *

Select Destination Location
Where should Espressif-IDE be installed?
| ]] Setup will install Espressif-IDE into the following folder.

To continue, dick Mext, If you would like to select a different folder, dick Browse.

|m Browse...

At least 10,5 MB of free disk space is required.
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&% Setup - Espressif-IDE 2.4.1 — *

Select Components

Which components should be installed?

Select the companents you want to install; dear the components you do not want to install, Click Mext
when you are ready to continue,

Full installation oW
Framewaorks 742,3MB A
i.. [-/] ESP-IDF w4.4 523,72 MB
Development integrations 470,29 MB
- [+] Ezpressif-IDE 470,39 MB
- [/] Desktop shortout
L. [] Amazon Corretto 11 10K 293, 7 MB
- [] Powershell

- [+*] Windows Terminal Dropdown Menu
- [/] Desktop shortout
L. [] start Menu shortout
- [+ Command Prompt
- [/] Desktop shortout
L. [] start Menu shortout
Drivers - Requires elevation of privileges
- |+| Espressif - WinUSE support for TTAG (ESP32-C3/53)
FTOI Chip - Virtual COM Part for USE (WROVER, WROOM)
- [+ Silicon Labs - Virtual COM Port for USE CP210x (ESP boards)

Chip Targets - more details at https: /jproducts.espressif.com/ 1.672,6 MB
- [/] ESP32 407,0 MB
ESP32-C3 473, 4MB
ESP32-5 Series 792,3MB .,

—

Current selection requires at least 2,83 GB of disk space.
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&% Setup - Espressif-IDE 2.4.1

Ready to Install
Setup is now ready to begin installing Espressif-IDE on your computer,

Click Install to continue with the installation, or dick Badk if yvou want to review or change any settings.

*

IJsing Embedded Python 3.8.7

IIsing Embedded Git :
C:\Espressifitoolslidf-git}2. 34. 2\emd\git. exe

Will install ESP-IDF 4.4 into:
C:\Espressififrameworks'esp-idf-v4.4

IDF tools directory (IDF_TOOLS_PATH):
C:\Espressif

Components: Edipse

Drivers: FTDI Sillicon Labs Espressif

Targets: ESP32 ESP32-C3 ESP32-52 ESP32-53
Optimization:

Back

: Install

Cancel
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&% Setup - Espressif-IDE 2.4.1

Installing
Please wait while Setup installs Espressif-IDE on your computer,

Extracting files...

e Cancel |

EZ] Windows-Sicherheit

Mochten Sie diese Gerdtesoftware installieren?

Mame: libwdi USB-Gerdte
<9 Herausgeber: Espressif Systemns (Shanghai) Co., Ltd.

Installieren [ Micht installieren {

Software von "Espressif Systems (Shanghai) Co.,
Ltd." immer vertrauen

[ Sie sollten nur Treibersoftware von vertrauenswirdigen Herausgebern installieren. Wie kann festgestellt werden,
welche Gerdtesoftware bedenkenlos installiert werden kann?
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&t Setup - Espressif-IDE 2.4.1 —

Completing the Espressif-IDE
Setup Wizard

Setup has finished installing Espressif-IDE on your computer,

Click Finish to exit Setup.

..........................................

Run ESP-IDF PowerShell Environment

Run ESP-IDF Command Prompt Environment

Reqgister the ESP-IDF Tools executables as Windows
Defender exdusions. The registration might improve
compilation time by about 30%:. The installer deployed
the files on the operating system and antivirus software
scanned them, The registration of exdusions reguires
the elevation of privileges. The exdusions can be
added/removed by idf-env tool, More details:
https: /fgithub, com/espressifidf-env.

Espressif-ide >

A Java Runtime Enwironment (JRE} or Java Development Kit [JDK)

must be available in order to run Espressif-ide. Mo Java virtual machine
was found after searching the following locations:
Ci\Espressifitools\espressif-ides2.4.1Yjre\bin'javaw. exe

javaw.exe in your current PATH

Pfad:
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Umngebungsvariable bearbeiten X
Y5ystemRoota\systern3d Neu
%SystemRoot%

%65ystemPRoot %\ System32\Whem Bearbeiten
FSYSTEMROCT\System 32y WindowsP owerShellw1.00
%5YSTEMROOT:\System3 24O penSSHY Durchsuchen...
{Ch\Espressifitonls\amazon- corretto-11-xB4-windows-jdk\jdk11.0.14_10bin :
Laschen
Mach oben
Mach unten

Text bearbeiten...

| espressif-ide.ini - Edito — O
Datei Bearbeiten Format Ansicht  Hilfe

-startup

plugins/org.eclipse.equinox.launcher_1.6.488.v28218924-8641. jar
--launcher.library
plugins/org.eclipse.equinox.launcher.win32.win32.x86_64_1.2.4688.v20211117-08650
-data
@noDefault

-wm
C:\Espressifitools\amazon-corretto-11-x64-windows-jdkljdk11.8.14 18\binjavaw.exe
-vmargs

-Xms256m

-Xmx2848m

-Dosgi.requiredJavaVersion=11
-Dosgi.instance.area.default=guser.home/espressif-workspace

Zeile 1, Spalte 1 100%  Unix (LF) UTF-8
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6.5 blink_on_atom

6.5.1 Schritt_14:

Jetzt kann man Eclipse wirklich starten:
Nehmen Sie fiir das erste Projekt diesen Workspace:
C:\git\blink_on_atom\eclipse-workspace

(auBer sie haben vorhin auf D:\git ausgecheckt>"_

= Eclipse IDE Launcher >

Select a directory as workspace

Eclipse |DE uses the workspace directory to store its preferences and development artifacts.

Workspace: ;f| Chgithblink_on_atom'eclipse-worksp acel w Browse...

[] Use this as the default and do not ask again

b Recent Workspaces

6.5.2 Schritt_15:

Workbench —> Hide (rechts oben>"_
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S eclipse-workspace - Eclipse IDE - O X
File Edit Source Refactor Mavigate Search Project Run Window Help

5 @ Welcome 2 fir A
AT

- 1
(’% eChpSe Welcome to the Eclipse IDE for C/C++ Developers (»)

Hide

Get an overview of the features

A guided walk-through how to import an
existing project

Go through tutorials

Review the IDE's most fiercely contested

references
P Try out the samples

Create a new Eclipse project for C/C++
source code Find out what is new

] Always show Welcome at startup W/
< >
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6.5.3 Schritt_16:

% eclipse-workspace - Eclipse IDE

File Edit Source Refactor Mavigate Search Project Run Window Help

@ |——— v | | No Launch Configurations V| on: | ---

= 08
HE Y 8
There are no projects in your

workspace.
To add a project:

&5 Project Explorer &

Create a new Makefile

project in a directory
containing existing code

Create anew Cor C++

project

< Create a new Espressif IDF
project

< Create a new Espressif IDF

~ component

9 Create a project...

a1 Import projects...

0 items

B>~ @r~O v~ Q~@p ¢ RE 1 Biw|E

{21 Problems 1 ¥ Tasks & Console [ Properties

= 0

v et Q B|E

| &~ & -

0. ¥ @B. — O
g

& B

There 15 no active editor
that provides an outline,

¥ & = O

. . Eay
Description

0 items selected

Resource

Path

Location

"D|I|,‘-"_.‘/

6.5.4 Schritt_17:

gehen Sie jetzt auf Import Projects

(Diesen Vorgang machen Sie spiter Analog fiir andere Projekte !!! Prigen Sie sich das ein !!!>"_
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= Import O >

Select

Create new projects from an archive file or directory. Iﬁ

Select an import wizard:

| type filter text |

w [ General ~
A& Archive File
1= Existing Projects into Workspace
[ File System
[T Preferences
[} Projects from Folder or Archive
v = CC++
» [= Espressif
» = Git
5 = Install
» [= Oomph
» [= RPM
» [= Run/Debug
5 [= Tasks

T T

® < Back Finish Cancel
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= Import O >
Import Projects .
Select a directory to search for existing Eclipse projects. ; 4
a
(®) Select root directory: | Chgithblink_on_atom " | """"" E [Dwse
i) Select archive file: Browse
Projects:
blink_on_atom (Chgithblink_on_atomblink_on_atom) Select All
Deszelect All
Refresh
Options
[]Search for nested projects
[ ] Copy projects into workspace
[] Clgse newly imported projects upon completion
[ Hide projects that already exist in the workspace
Working sets
[ Add project to working sets Mew...
Warking sets: Select...
® < Back Mext = Cancel

IMMER wenn man einen neuen Workspace aufmacht: (den man an diesem PC noch nie gedffnet hatte>"_ IMMER
siehe: <https://github.com/espressif/idf-eclipse-plugin/blob/master/README.md#installing-esp-idf-tools
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= eclipse-workspace - Eclipse IDE

[R][0][m] [0
& el
5 Project E... 3“5, Connecti.. = OB
BES YV $

w L’:ﬁ blink_on_atom [blink_on_atom master]

=% components

&% main

A, CMakelists.xt

[#} README.md

E @ik -0~

[E] blink_on_atom

2 Rl =T

File Edit Source Refactor MNavigate Search Project Run  Window  Help

®
3
%
&
&
»
®
-
®
v

Welcome

Help Contents
Search

Show Contextual Help

Show Active Keybindings...
Tips and Tricks...
Cheat Sheets...

Eclipse User Storage
Perform Setup Tasks...

Check for Updates

Install Mew Software...

Eclipse Marketplace...

ESP-IDF Programming Guide
Download and Configure ESP-IDF
ESP-IDF Tools Manager

Arduino Downloads Manager

About Eclipse IDE
Donate
Contribute

Ctrl+Shift+L

1

L

8= Ou... & | @® Bu...

[#1 Problems &3 2] Tasks B Console [ Properties

0 items

Description

Resource

Path

& v v |a

Q E|E

= O

There is no active editor that
provides an outline.

Type

2
g
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s ESP-IDF Configuration O X

Download or use ESP-IDF @

Click on “Finish™ to configure IDF_PATH with C\Users\Lehrer\esp-idf-v4.3

Use an existing ESP-IDF directory from file system

Choose existing ESP-IDF directory: | C\Users\Lehrer\esp-idf-v4.3 éBrowse...é

Download ESP-IDF

Please choose ESP-IDF version to download: w4.2

Choose a directory to download ESP-IDF to: Browse...

For more information about ESP-IDF versions, see https://docs.espressif.com/projects/esp-idf/en/latest/versions.ntml

Note: The newly configured ESP-IDF will set to IDF_PATH in the CDT Build environment (Preferences > C/C++ > Build > Environment)

®

= Message *

l@ IDF_PATH configured with Ch\Users\Lehrer\esp-idf-v4.3. This might require a new set of
' tools to be installed. Do you want to install them?

Yes Mo

YES
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6.5.5 Schritt_18:

il
= [nstall Tools

ESP-IDF Tools installation dialog @

Provide ESP-1DF directory, git and python executable paths to install the tools

ESP-1DF Directory: | Ch\Users\Lehrer\esp-idf-v4.3 ‘ Browse...

Git Executable Location: | Ch\Users\Lehrer\.espressifitools\idf-git\2.30.1\cmd\git.exe ‘ Browse...

Python Executable Location: | C:\Users\Lehrer‘\.espressiﬂpy‘chon_env\hdfﬂr.3_py3.8_env\5cript‘ Browse...

® Install Tools Cancel

C:\Users\Lehrer\esp-idf-v4.3
C:\Users\Lehrer.espressif\tools\idf-git\2.30. 1\cmd\git.exe
C:\Users\Lehrer.espressif\python_env\idf4.3_py3.8_env\Scripts\python.exe

6.5.6 Schritt_20:

<https://github.com/espressif/idf-eclipse-plugin/blob/master/README.md#configuring-launch-target

ject Run Window Help

atom v ‘mn: 0 esp32 ~ ™ - g
0 o esp3dsl
57 8§ = 0O
] o esp3d
Mew Launch Target...
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5 Mew ESP Target

ESP Target

Enter name and properties for the target.

Name: | esp32

IDF Target | esp32 =~
Serial Port: v

@ Delete

Einish

Cancel

6.5.7 Schritt_21

Driicken Sie dann erst den Hammer,

dann den ,,Play‘ Button.

& cclipse-workspace - Eclipse IDE

File Edit Source Refactor Mavigate Search  Proj

4] 0 O Run v|[@e
A NEAL - AN RS RACRIE R RA

wenn jetzt folgendes erscheint:
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[®] Problems J£| Tasks B Console % [T Properties | R %| =% BE B |& @| MBSy = O
<terminated> blink_on_atom (1) [ESP Application] C:\Users\hoepffi.espressifipython_envhidf4.1_py3.8_envAScripts\python.exe C\Users\hogj
[981/983] Building C object (MakeFiles/led_strip.elf.dir/project_elf_src.c.obj ~

[9@2/983] Linking CXX executable led strip.elf

[9832/983] Generating binary image from built executable

esptocl.py v2.9-dev

Generated C:/git/blink_on_atom/blink_on_atom/build/led_strip.bin

esptocl.py -p COM3 -b 468888 --before default_reset --after hard_reset --chip esp32 write_flash --flash_
esptocl.py v2.9-dev

Serial port COM3

Connecting.......

Chip is ESP32-PICO-D4 (rewvision 1)

Features: WiFi, BT, Dual Core, 248MHz, Embedded Flash, VRef calibration in efuse, Coding Scheme None
Crystal is 48MHz

MAC: 5@:82:91:9f:d1:9@

Uploading stub...

Running stub...

Stub running...

Changing baud rate to 460388

Changed.

Configuring flash size...

A fatal error occurred: Timed out waiting for packet header

Adding "flash"'s dependency "all" to list of commands with default set of options.

Executing action: all (aliases: build)

Running cmake in directory c:hgitiblink on_atom\blink_on_atom\build

Executing "cmake -G Ninja -DPYTHON_DEPS_CHECKED=1 -DESP_PLATFORM=1 --warn-uninitialized -DCCACHE_ENABLE=
Running ninja in directory c:\git\blink_on_atom\blink_on_atom\build

Executing "ninja all”...

Executing acticon: flash

Running esptocl.py in directory c:\git\blink_on_atom\blink_on_atom\build

Executing "C:\Users\hoepffri.espressifipython_enviidf4.1 py3.8 env\Scriptsipython.exe C:\Usersh\hoepffrie
esptocl.py failed with exit code 2

W
£ >
B
dann 6ffnen Sie die Datei
'™ = | idf_py_actions - O X
Start Freigeben Ansicht 0
<« M <« Benutzer » hoepffr » esp-idf-v4.1 » tools » idf_py_actions v | O O idf_py_actions” durchsuchen
[ Desktop ~ MName Anderungsdatum Typ Grobe
& Downloads _ pycache__ Dateiordner
=] Dokumente [ _init_.py Python File
&=/ Bilder E constants.py Python File
esp-idf [# core_ext.py Python File 1
J., Musik E errors.py Python File
m Videos E global_options.py Python File
| | README.md MD-Datei
@ OneDrive B serial_ext.p— - Python File 1
Do [# tools.py diinen Python File 1
Dieser PC Editwith IDLE >
M 3D-Objekte B Mit Skype teilen
=] Bilder 7-Zip >
[ Desktop CRC SHA >
|=| Dokumente M Edit with Notepad++
4 Downloads ¥ Linke Datei fur Vergleich auswahlen
J’ Musik D Synology Drive >
m Videos @ Mit ESET Endpoint Security prifen
2 Windows (C) Erweiterte Einstellungen >
v < >
9Elemente 1 Element ausgewahlt (10,4 KE) 12 Freigabe =
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C:\Users\hoepftr\esp-idf-v4.1\tools\idf_py_actions\serial_ext.py

IL"{ Cih\Users\hoepffriesp-idf-vd. T\tools\idf_py_actions\serial_ext.py - Notepad++

File Edit Search View Encoding Language Settings Tools Macro Run Plugins  Window %
cHEHGRGEE BB e thh | EH|ST
Esmmjnpyﬂl

FEApE® EEDBNE

139 for task in tasks:
140 = if task.name == "

141 task.action_args["=
142 r break

143
142 [H baud_rate = {

145 "names": ["-kL", "--baud"],
146
147
148
149 r "default™: 460800,
150 }

151 |
152 H port = {

153 names": ["-p", "--port"],
154 1p": "5
155

pted™] = Truoe

"Ba

160 = gerial_actions {
161 "globkal ac lbacks": [global_ callback],

back": flash,

": "Flash the project.m,

glokal_options + [kaud rate, portl,
ies": ["all"q,

ies": ["erase flash"],

help
lee "options":

170 =
171

erase_flash,

Python file length: 10.655 lines: 257 Ln:151 Col:1 Sel:0|0

Unix (LF)

UTF-8

INS

und dndern die Zahl 460800 ab in 1500000

IL"{ Cih\Users\hoepffriesp-idf-vd. T\tools\idf_py_actions\serial_ext.py - Notepad++

File Edit Search View Encoding Language Settings Toels Macro Run  Blugins  Window I
cHEHERGE sEmDc th x| EB|ST
Eserial_extwml

FEAE®| EED BB

139 E for task in tasks:
140 =

141 task.action_args["e
142 r break

143
142 H baud_rate = {

145 : ["-B", "——paud"],
146 1 : "B

147
148
149 r
150 1

if task.name == "monit

152 H port = {

ESPPCRT",

: None,

160 = serial_ actions = {
161 "global

1ibacks": [global_callback],

k": flash,
"Flash the proj
lons": global_options + [kaud_rate, port],

170 =
171

erase_flash,

Python file length: 10,656 lines: 257 Ln: 149 Col:27 Sel:

0|0

Unix (LF)

UTF-8

INS
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SPEICHERN nicht vergessen !
jetzt nochmal den PLAY Button driicken:

[2] Problems J£| Tasks & Console 3%  [C] Properties b 4 %l =% 2 E =l @| HmE-gy= 8
<terminated> blink_on_atom (1) [ESP Application] Ch\Users\hoepffri.espressifipython_enviidfd. 1_py3.8_env\Scriptshpython.exe ChUsers\hoeg;
LiySLdl 13> Sarins
MAC: 5@:82:91:9f:d1:9@
Uploading stub...
Running stub...
Stub running...
Changing baud rate to 15e6088
Changed.
Configuring flash size...
Compressed 3872 bytes to 183...
Writing at @x@eeesess... (180 ¥)
Wrote 3872 bytes (183 compressed) at @xeepeseed in 8.8 seconds (effective 1441.2 kbit/s)...
Hash of data verified.
Compressed 24848 bytes to 14888...
Writing at @xBEEE1EEA... (180 %)
Wrote 24848 bytes (14888 compressed) at @x@8001688 in 8.2 seconds (effective 1693.2 kbit/s)...
Hash of data wverified.
Compressed 159232 bytes to 84754...
Writing at @xeeeleees... (16 ¥)
Writing at exeeel4ses... |
Writing at ex@eelseea... (
Writing at @xeeelcees... (66 X)
(
(

A

Writing at @xee820008. ..
Writing at @x@ee24086... (l8@ %)

Wrote 159232 bytes (84754 compressed) at @x880168880 in 1.3 seconds (effective 958.8 kbit/s)...
Hash of data verified.

Leaving. ..

Hard resetting wvia RTS pin...

Adding "flash™'s dependency "all" to list of commands with default set of options.

Executing action: all (aliases: build)

Running ninja in directeory c:\git\blink on_atom\blink_ on_atom\build

Executing "ninja all”...

Executing action: flash

Running esptool.py in directory c:lgitiblink_on_atom‘\blink_con_atom‘build

Executing "C:\Usersihoepffri.espressifipython_env\idf4.1_py3.8_env\Scriptshpython.exe C:\Users\hoepffrie
Done

£ >
jetzt sollte es so aussehen,
und der ATOM sollte blinken.

machen Sie sich mit dem Programm vertraut.
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6.5.8 Schritt_22

https://github.com/espressif/idf-eclipse-plugin/blob/master/README.md#viewing-serial-output

= Launch Terminal O >
Choose terrminal: | ESP-IDF Senal Monitar ol 2
Settings
Serial port: | [€EIIE v
Baud rate: | 115200 w
Data size: |8 -
Parity: Mene w
Stop bits: |1 w
Encoding: | Default (150-8859-1) e
]
@
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[#l Problems J£| Tasks [T] Properties & Terminal 32 2 | I3 G Eﬁl BER&ccO
) com3 =2
(69) boot: @ nvs WiFi data 8l 82 DOBBIBRE BEBBCOEE ~
(77) boot: 1 phy init RF data 21 |1 eesafess BEEB1E8E
(84) boot: 2 factory factory app fe e@ epecloceo pelopood

{92) boot: End of partition table

(96) boot_comm: chip rewvision: 1, min. applicaticn chip revision: 8

(183) esp_image: segment @: paddr=0x@0818828 vaddr=8x3T400020 size=0x85T78 ( 24448) map
(122) esp _image: segment paddr=0x88815fad vaddr=ex3ffbeese size-Bx02180 ( 8576) load
{125) esp_image: segment paddr=0x08818128 vaddr=8x42030808 size=8x00404 ( 1828) load
(138) esp_image: segment paddr=0x88818534 vaddr=0x40050484 size=0xB7aed4 ( 31468) load
(153) esp_image: segment paddr=0x86820626 vaddr=x480de820 size=Bx13f28 ( 81784) map
(184) esp_image: segment 5: paddr=8x80833f50 vaddr=0x480887eced size=0x02e88 ( 11912) load
(195) boot: Loaded app from partition at offset @xloese

(196) boot: Disabling RNG early entropy source...

(196) cpu_start: Pro cpu up.

(28@) cpu_start: Application information:

wn S NTR S =

(284) cpu_start: Project name: led_strip

(21@) cpu_start: App version: 5553728

(215) cpu_start: Compile time: Sep 11 26828 16:12:44
{221) cpu_start: ELF file SHA256: 8268228b83c4e775...
(227) cpu_start: ESP-IDF: wvd.1-dirty

(232) cpu_start: Starting app cpu, entry point is @x480318b4

(@) cpu_start: App cpu up.

(242) heap_init: Initializing. RAM awailable for dynamic allocation:
(249) heap_init: At 3FFAEGE® len 88081926 (6 KiB): DRAI

(255) heap_init: At 3FFB29C@ len B@02D646 (181 KiB): DRAM

(261) heap_init: At 3FFE@448 len 9@80O3AEG (14 KiB): D/IRAM

(268) heap_init: At 3FFE4358 len B@@1BCB@ (111 KiB): D/IRAM

(274) heap_init: At 4@03AD7@ len B@Q15290 (B84 KiB): IRAM

(288) cpu_start: Pro cpu start user code
(298) spi_flash: detected chip: gd

(299) spi_flash: fla;h io: dic

HH AR 33333 +3H3 33

(399) cpu ;ta t Sta'ting scheduler on PRO CPU.
(@) cpu_start: Starting scheduler on APP CPU.
{321) example: LED Rainbow Chase Start

=== R

L

R | M= & @

6.5.9 Programm verandern

verdndern Sie zum Beispiel die CHASE_SPEED auf 10ms,
und schauen Sie was passiert.

machen Sie solche Anderungen noch ein paar mal, um mit dem Programm vertraut zu werden.

6.6 IsoAgLib-ISOMAN

fiir diesen Versuch muss der Atom auf dem Sockel stecken. mit der Schraube vorsichtig sichern.
(das ist Kunststoff, da sind keine S00Nm Drehmoment notig>"_

offnen Sie den Workspace C:\git\IsoAgLib-ISOMAN\eclipse-workspace
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= Eclipse IDE Launcher »

Select a directory as workspace

Eclipse IDE uses the workspace directory to store its preferences and development artifacts.

Workspace: | ChgithlsoAglib-tutorial-ecuComplexVtClient\eclipse-workspace v|E Browse... i

b Recent Workspaces
» Copy Settings

@' Launch Cancel

Import Project wie vorher (das konnen Sie jetzt schon>"_
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= mport O >
Import Projects —
Select a directory to search for existing Eclipse projects. i J,r

(®) Select root directory: C:\git\lsnAgLih-tutarial-ecuCnmpIex‘-ftClierv|? Browse...

i) Select archive file: Browse...
Projects:
ecuComplexVitClient_esp32 (ChgithlsoAglib-tutorial-ecuComplex! Select All
Deszelect All
Refresh
£ >
Options
[]Search for nested projects
[ ] Copy projects into workspace
[ Clase newly imported projects upon completion
[ Hide projects that already exist in the workspace
Working sets
[ Add project to working sets Mew...
Select...

@' < Back Mext = Cancel

Launch Target anlegen,
Download and Configure ESP-IDF (wie vorher>"_
Dann Hammer,

dann Play:
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S cclipse-workspace - Eclipse IDE

File Edit Source Refactor Mavigate Sezrch Project Run Window Help
@ O Run cuComplexVtClient_esp32
5 Project Explorer 7 <5 Conmections = & 7 § = O
v 1§ ecuComplexViClient_esp32 [Is0A utorial-ecuComplexVtClie
jin/master 3 [Fix] [PeerControl] [User kee
(G lsoAgLib-tutorial-private [origin/master 46c47e] Merge |

Gy main

A, CMakelLists.txt

B partitions.csv
% sdkconfig

on:

espdz fm}

[20 Problems %] Tasks &) Console 3¢ [ Properties

- o x
o E - E ORI ®E [SEEN
Q ®|E
= B O= Outline 33 @ Build Targets i =8
There is no active editor that provides an outline.
& o[l G8EE =B

CDTBuild Console [ecuComplexVtClient_esp32]
[41/1012] C:\Users\hoepffr\.espressif\tools\xtensa-esp32-elf\esp-2020r2-8.2.0\xtensa-esp32-elf\bin\xtensa-esp32-e1f-gec.exe -DMBEDTLS_CONFIG_FILE=\"mbedtls/esp_co ™
[42/1012] C:\Users\hoepffr\.espressif\tools\xtensa-esp32-elf\esp-2026r2-5.2.0\xtensa-esp32-elf\bin\xtensa-esp32-elf-gec. exe -DMBEDTLS CONFIG_FILE=\"mbedtls/esp_cor
[43/1012] C:\Users\hoepffr\.espressifitools\xtensa-esp32-elf\esp-2020r2-8.2.0\xtensa-esp32-elf\bin\xtensa-esp32-e1f-gec. exe \"mbedtls/esp_col
[44/1812] C:\Users\hoepffr\.espressif\tools\xtensa-esp32-elf\esp-2020r2-8.2.0\xtensa-esp32-elf\bin\xtensa-esp32-e1f-gec. exe mhedtls/esp_col
[45/1012] .espressif\tools\xtensa-esp32-elf\esp-2020r2-8.2.0\xtensa-esp32-e1f\bin\xtensa-esp3z-elf-gec.exe mhedtls/esp_col
[46/1012] .espressifitools\xtensa-esp32-elf\esp-2026r2-5.2.0\xtensa-esp32-elf\bin\xtensa-esp32-elf-gec.exe \"mbedtls/esp_cal
[47/1812] C:\Users\hoepffr\.espressif\tools\xtensa-esp32-elf\esp-2026r2-5.2.0\xtensa-esp32-elf\bin\xtensa-esp32-e1f-gec. exe \"mbedtls/esp_col
[48/1012] C:\Users\hoepffr\.espressif\tools\xtensa-esp32-elf\esp-2026r2-5.2.0\xtensa-esp32-elf\bin\xtensa-esp32-elf-gec. exe \"mbedtls/esp_col
[49/1012] C:\Users\hoepffri.espressifitools\xtensa-esp32-elf\esp-2020r2-8.2.0\xtensa-esp32-elf\bin\xtensa-esp32-e1f-gec.exe -DMBEDTLS CONFIG_FILE=\"mbedtls/esp_cor

v
< S >
Building Active Confiquration: (0%) [Nl /& | D)
SO,

jetzt steigen Sie auf den Fendt und schlieen das Gerit an und schauen was passiert.

das USB Kabel miissen Sie auf dem Fendt NICHT anschlieen, der Atom wird von den 12V versorgt.

SO:

6.6. IsoAgLib-ISOMAN
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6.7 Joystick

Versuchen sie nun die eben erstellte ISOBUS Maschine mit dem AUX-Joystick zu steuern.
Probieren Sie dies sowohl mit dem Traktor-Monitor, als auch mit dem Zusatzbildschirm.

Notieren Sie ihre Erkenntnis, wir werden diese spiter im Unterricht besprechen.

6.8 cci_EasyExample

Sie konnen jetzt ja schon alles:

sie holen sich mit Gitkraken das cci_EasyExample,

offnen den Workspace C:\git\cci_EasyExample\eclipse-workspace

importieren das Projekt,

setzen die ESP-IDF Version,

setzen das Build Target,

compilieren das ganze und testen es auf dem Traktor oder ISOBUS Teststation.

die Pools fiir ISO-Designer finden Sie unter: C:\git\cci_EasyExample\EasyExample\ISODesigner\My Workspacel
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6.9 cci_EasyExample CAN2IP

Besondere Umstinde erfordern besondere MaBBnahmen:
* fiihren Sie einen PULL auf cci_EasyExample aus

» im sdkconfig sollte ,,CAN2IP* gewihlt sein * Screenshot:

S eclipse-workspace - EasyExample/sdkcenfig - Eclipse IDE - O X
File Edit Source Refactor Mavigate Search Project Run  Window Help

@ D Run [£] EasyExample on: | (& esp32 I | v - |

Bin|S@g-@8--F-%-0-8-Q%- &5 - R IR KRR R x| Q g|@
5 Project.. 322 = B  [d canipc [€] CanDriverEs... [€] App_Main.c [€] AppHW.cpp [€] tep_server.c f& SDK Configu.. 32 %% = 08 E
= <|§|> 7 & canZip Configuration gz
v &g "‘PE;_S)'E"_E"”F"E[":i—E' I | canzie_mope [on ®
%AI,Z:;:; ziﬁ;ct.;lzunfiguratiun ~ CAN_MODE OFF
@ AppCanDriverEsp3 | Applicafion manager CAN_BRIDGE | OFF

[y AppCommon

= Bootloader config
[y Applso

) 7 Security features
build .
& c;I:'n onents = Serial flasher config
gn' . * Partition Table
iagnostic

. = can2ip Configuration
2y |150Designer

@ lib_cci [master 866 7 Example Connection Configuration
ib_cci [master 866

7 tcp_server Configuration

Er ;ﬂaml 7 Compiler options
b S:;:p = v [= Compenent config
ings .
g .f_fg. = Application Level Tracing
spiffs_image

= Bluetooth
7 CoAP Configuration
= Driver configurations

£ CMakelists.bet
|5 partitions_example
5 » sdkconfig

7 eFuse Bit M
|5 sdkconfig.defaults eruse Bt Manager

&y sdkeenfig.old 3 :E;Z-precific

= Power Management

= ADC-Calibration

= Commeon ESP-related

- Ethernet &7

Design | Preview

[#] Problems £ Tasks B Console 32 [ Properties (% Terminal < Search 3 Call Hierarchy |5k b £ | =~ M- = 0
JSON Configuration Server Conscle

Executing action: confserver ~
Running ninja in directory c:\git\cci_easyexample\easyexample‘\build

Executing "ninja confserver”...

[@/1] cmd.exe /C “cd /D C:\git\cci_EasyExample\EasyExample\build && python C:/Users/mail/esp-idf-v4.1/tools/k
Server running, waiting for requests on stdin...

¢ Erkldrung: wir haben nun 2 Wege um sich zur ISOBUS ECU zu verbinden: * den ,,virtuellen” CAN, der eigentlich
WLAN ist: CAN2IP * den ,,bekannten‘ physischen CAN, der auch im Traktor vorhanden ist: CAN

¢ ebenfalls im sdkconfig miissen Sie ihre SSID und Kennwort eingeben * Screenshot:
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File Edit Source Refactor Mavigate Search Project Run  Window Help
|0 Run ~ | | [£] EasyExample W | on: | @ esp32 w | I
[Bin | Sig- & - - F % -0 - - Q- /- BET:H-F 0o
Project.. 32 = O can2ip.c CanDriverEs... App_Main.c AppHW.c; tcp_server.c & SDK Configu...
d] E PP. PP PP P. g
= <|="=.> '1_1) § Example Connection Configuration
v 5 = EasyExample [cci |t}'PEﬁ|tE"tEXt | Connect using | Wi-Fi | (@
g;-? Binaries = SDK toal i - ~
! B, Archives =3 SDK tool configuration ~| WFisSD | FRITZIBox 7590 PN 2.4 | @
. = Build type ~
G AppCanDriverEsp3 “ Application manager WiFi Password ﬁ @
% AppCommon ., . R =
Annlso * Bootloader config Obtain IPvE link-local address @
G bp'Td 7 Security features
ui .
& " = Serial flasher config
components .
& N = Partition Table
iagnostic .
Gy Diag . = candip Configuration
2y |150Designer = . . -
. . . |=* Example Connection Configuration
&y lib_cci [master 266 - X R
; * tcp_server Configuration
[ main ., . .
* Compiler options
2y Samples . .
Setfings w [= Compenent config
G . g = Application Level Tracing
2y spiffs_image _
2, CMakeLists.txt = Bluetooth
akeLIsts,) .
- iti | = CoAP Configuration
=, partitions_example .
EE P = P * Driver configurations
i » sdkeonfig ., .
= X = eFuse Bit Manager
5! sdkconfig.defaults = ESP-TLS
= sdkconfig.old —
&y sdkcontig-o = ESP32-specific
= Power Management
7 ADC-Calibration
= Commeon ESP-related
= Ethernet v

Design Preview|

) Problems =] Tas onsole roperties ermina ' Search _g® Call Hierarc|
21 Probl ¥ Tasks Bl C le 52 [ Prop: o T | 4 Search 2o CallH hy
JSON Configuration Server Conscle

Executing action: confserver

A
Running ninja in directory c:\git\cci_easyexample\easyexample‘\build
Executing "ninja confserver”...
[@/1] emd.exe /C "cd /D C:\git\cci_EasyExample‘\EasyExample\build && python C:/Users/mail/esp-idf-v4.1/tools/k
Server running, waiting for requests on stdin...

v

* nun laden Sie das Programm auf den M5 Atom

» die CAN Hardware brauchen Sie nicht unbedingt hierzu.
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m‘:a O"E:
e BED=uIR
b LT

sa8 (20

¢ in der Console erscheint nun eine IP-Adresse

Amm mg e e miimm e m mame = mme =

(889) wifi:Init static rx buffer size: 1688@
(814) wifi:Init static rx buffer num: 1@
(819) wifi:Init dynamic rx buffer num: 32
(824) example connect: Connecting to FRITZ!Box 7598 PN 2.4...

(919) phy: phy_version: 4188, cb3948e, Sep 12 2819, 16:39:13, @, @

(924) wifi:mode : sta (50:82:91:9f:51:1c)

(924) example_connect: Waiting for IP

(1844) wifi:inew:<1,8>, old:<1,8>, ap:<255,255>», sta:<1,8>, prof:l

(1824) wifi:state: init -»> auth (b®)

(1829) wifi:state: auth -> assoc (8)

{1834) wifi:state: asscc -» run (18)

(1889) wifi:connected with FRITZ!Box 7598 PN 2.4, aid = 5, channel 1, BW28, bssid = dc:39:6f:65:9a:d7
(1869) wifi:security: WPA2-PSK, phy: bgn, rssi: -63

(1874) wifi:pm start, type: 1

HHHHKMHHMHH H H H HHH |

{1919) wifi:AP's beacon interval = 182486 us, DTIM peried = 1

(2744) esp_netif_handlers: sta ip: 192.168.178.62, mask: 255.255.255.8, gw: 192.168.178.1
(2749) example_connect: Got EPgeventl

(3744) example_connect: Got IPve event!

(3744) example_connect: Connected to FRITZ!Box 759@ PN 2.4

(3744) example_connect: IPv4 address: 192.168.178.62

(3749) example_connect: IPve address: Te50:0000:0000:0000:5202:91ff:fesf:511c
app_main_tcp server DONEapp _main_tcp DONEI (3759) tcp server: Socket created

I (3764) tcp_server: Socket bound, port 43808

I (3769) tcp server: Socket listening

I (4299) settings: getU3, section = CF-A&, key = sourcefddress, wvalue = 148

ME CH @: This  Actiwe CF 8c (1488) Time: 3647

HHHHHH H
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¢ diese IP-Adresse geben sie im Farm-Display ein * installation siehe: nx_farm_display * Als CAN-Interface wih-
len Sie ,,router 2 * Screenshot:

& farm display — [} X
ISOBUS ISOBUS-Einstellungen ISOBUS-Einstellungen
;(“ VT-Nummer @

4& Karte

EJ/ Auftragsverwaltung

Programmeinstellungen

Hardware @
M55|a:k ATOM
- onmerce |
NUtZer ) Nutzer-Layout

Layout

Nutzer- @ Hardware-Protokollierung

Layout

IP-Einstellungen

Adresse ‘ 192.168.178.62 ‘

Port ‘ 43000 ‘

IP-Protokollierung

PDU logging

||
CAN bus example D

File Server

e klicken Sie ,,Neustart*

¢ nun sollte der Object-Pool erscheinen im Farm Display.
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& farm display

ISOBUS ISOBUS setup

Map

Task Controller

M5Stack ATOM

User

Layout 1. Nutzer-Layout

User
Layout

Sie haben nun eine Komplett Virtuelle Umgebung rund um den ISOBUS.

Gesamtzahler

Tageszahler

@

56

40

Reset
Gesamt

Reset
Tages

Reset
Gesamt

Reset
Tages

++

Vorteil: Sie miissen keine Hardware bauen !

6.10 Optional

6.10.1 JTAG

6.10.1.1 JTAG Schritt_01:

jetzt richten wir JTAG ein.

https://docs.espressif.com/projects/esp-idf/en/v4.4.3/esp32/api- guides/jtag-debugging/configure-t2232h-jtag.html

https://docs.espressif.com/projects/espressif-esp-iot-solution/en/latest/hw-reference/ESP-Prog_guide.html

https://docs.espressif.com/projects/esp-idf/en/stable/esp32/api-guides/jtag-debugging/index.html

6.10. Optional
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6.10.1.1.1 USB - Schnittstelle mit ZADIG umstellen:

6.10.1.1.1.1 vorher:

Datei  Aktion  Ansicht 7

& D HEN B

v % DESKTOP-HOBOUMH
B Akkus
W ﬁ Anschlisse (COM & LPT)
ﬁ USE Serial Port (COMI0)
ﬁ USE Senal Port (COM11)
i Audic, Video und Gamecontroller

ij| Audioeingdnge und -ausgdnge

154
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TS| Al | B Ll | =

v & DESKTOP-HQBOUMH

3 Akkus

w ﬁ Anschlisse (COM & LPT)

@ USB Serial Port (COM15) ===
i@ USB Serial Port (COM16]) ===
I Audic, Video und Gamecontroller
I Audiceinginge und -ausginge
B Bluetooth
P CAN-Hardware
[ Computer
™ Druckwarteschlangen
i Firmware
& Grafikkarten
@ Kameras
= Laufwerke
@ Mause und andere Zeigegerdte
[ Monitore
8 Metzwerkadapter
[} Prozessoren
W7 Sicherheitsgerdte
B Softwaregerite
!t Softwarekomponenten
ﬁa Speichercontroller
i3 Systemgerdte

§ USB-Connector-Manager

v ' USB-Controller

@ Intel(R) USE 3.10 eXtensible-Hostcontreller — 1.20 (Microsoft)
Intel(R) USE 3.20 eXtensible-Hostcontroller — 1.20 (Microsaft)
USE Senal Converter A—

USE Serial Converter B e—

USE-Root-Hub (USE 3.0)

USE-Root-Hub (USE 3.0)

USB-Verbundgerat

USE-Verbundgerst

LUSE-Verbundgerit

~ @ USB-Gerite

i APP Mode

>

6.10. Optional
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6.10.1.1.1.2 Aufruf von ZADIG:

siehe auch: https://docs.espressif.com/projects/esp-idf/en/v4.4.3/esp32/api- guides/jtag-debugging/
configure-ft2232h-jtag. html#windows
K Zadig _ w
Device QOptions Help
Dual RS232-HS (Interface 0) ~ |[CJedit
Driver [ FTDIBUS (v2.12.28.0) ] = | WinUSB (v6.1.7600.16385) |2 More Information
WinUSB sb
ussm |0403 | 6010 |00 | -win3
Replace Driver hd libusbk
we? [ X WinUSE (Mirosoft)

9 devices found.
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6.10.1.1.1.3 nachher:

Datei

Aktion  Ansicht  7F

&= | F|E HE B EXE

LU

LT

v & DESKTOP-HQBOUMH

B Akkus

ﬁ Anschlasse (COM & LPT)
i@ USB Serial Port (COM11)
i Audic, Video und Gamecontroller
i Audiceingdnge und -ausginge
9 Bluetooth
I? CAM-Hardware
 Computer
™ Druckwarteschlangen
i Firmware
& Grafikkarten
@_f Kameras
- Laufwerke
@ Mause und andere Zeigegerate
[ Monitore
I Metzwerkadapter
] Prozessoren
B Sicherheitsgerite
B Softwaregerdte
!t Softwarekomponenten
S Speichercontroller
i3 Systemgerdte

§ USB-Connector-Manager

W ' LUSB-Controller

USE-Root-Hub (USE 3.0)
USE-Root-Hub (USE 3.0)
USB-Verbundgerat
USB-Verbundgerat
USB-Verbundgerat

W ' LISB-Gerdte

i APP Mode
i Dwal R5232-HS

Intel(R) USE 3.10 eXtensible-Hostcontroller — 1.20 (Microsoft)
Intel(R) USE 3.20 eXtensible-Hostcontroller — 1.20 (Microsoft)
USE Serial Converter B ™ ——

Hinweis: der Vorgang muss leider wiederholt werden wenn man den ESP-PROG an eine andere Schnittstelle anschlief3t.

6.10. Optional
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daher idealerweise immer dieselben USB Steckplitze verwenden.
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* JTAG Interface
The design for the JTAG interface on the user board should follow the reference provided in the figure below.

Diese Pins werden mindestens gebraucht:
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ESP32 Pin

CHIP_PU

MTDO / GPIO15

MTDI / GPIO12

MTCK / GPIO13

MTMS / GPIO14

GND

JTAG Signal

TRST_N

TDO

TDI

TCK

TMS

GND

6.10. Optional
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GND

L&

3V3
EN
GP1036
GPID39
GP1034
GP1035
GP1032
ek i INNNRNNEEE
GP1025 :
GP1026
GP1027
GPI014
GPI1012
GND
GPI013
GPI09 GPI015
GPI1010 GPIO8
GPI011 3 GPIO7
5V0 2z : GPIO6

GND

GP1023
GP1022
GPIO1
GPI103
GP1021
GND

GP1019
GP1018
GP105
GPIO17
GPIO16
GP104
GPI0O0
GPI102

S ESPRESSIF
ESP32-WROOM

TX 22 23

21 RX

MND

e
i
=
™

17 5

16

2 @ 4
o090

15

D1
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e N E GND

EN . —HE GPI1023
GPI036 E ® ESPRESSIF E 3 GPI1022
GPI039 | ESP32-WROOM -1k GPIO1
GPI034 = HE GPI03
GPI035 u HE GPI1021
GPI032 u - GND
i 5| RRRRRRRRNE o GPIO19

GPI1025
GP1026
GP1027

ELIGIE

GPI018
GP105
GPI017
GPIO16
GP104
GPI00
GPI102
~niN1&
GPI108
GPIO7
GPIO6

1'1

WIS LL

WIS

] ) A %

e

P

I TS L

GPIOS
GPIO10
GP1011

5V0

2

15

CLK D@ D1
o0 0

https://docs.espressif.com/projects/esp-idf/en/latest/api-guides/jtag-debugging/configure-other-jtag.html
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6.10.1.2 JTAG Schritt_02:

openocd —version

ESP-IDF Command Prompt (cmd.exe) - "C\Users\hoepffr\.espressifiidf_cmd_initbat" "C\Users\hoepffr\AppData\Local\Programs\Py... - O X

en/bugs _html

6.10.1.3 JTAG Schritt_03:

https://docs.espressif.com/projects/esp-idf/en/v4.4.3/esp32/api-guides/jtag-debugging/index.html#run-openocd
openocd -f board/esp32-wrover-kit-3.3v.cfg

ACHTUNG !!! das starten des GDB Servers von der Kommandozeile ist nur noch erforderlich, wenn man auch an der
Kommandozeile debuggt.
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—> aus der ESP-IDF heraus wird openocd automatisch gestartet.

6.10.1.4 JTAG Schritt_04:

an dieser Stelle ist die Doku hoffnungslos veraltet.

wenn man die Espressif-IDE (Espressif-IDE) verwendet, dann stimmen diese Links nicht mehr.

https://docs.espressif.com/projects/esp-idf/en/latest/api-guides/jtag-debugging/debugging-examples.html#jtag-
debugging-examples-eclipse

https://docs.espressif.com/projects/esp-idf/en/latest/api- guides/jtag-debugging/using-debugger.html#
jtag-debugging-using-debugger-eclipse

Ich habe wie folgt sofort eine Debugging zustande gebracht:
1. nur ESP-IDF GDB... wihlen, dann links oben auf das

Symbol klicken,

und starten.

keinerlei Einstellungen zu tétigen.

@ Debug Configurations

‘B RX B Y-

Create, manage, and run configurations

‘ type filter text

[€] C/C++ Application
[T] C/C++ Attach to Application
[E] C/C++ Postmortern Debugger
[t] C/C++ Remote Application
w 1) ESP-IDF Application
& hello_world
~ [[iil ESP-IDF GDB OpenOCD Debugging
[ hello_world Configuration
[£] GDB Hardware Debugging
R Launch Group

Filter matched 10 of 10 items

O X
Name: | hello_world Configuration |
| [E] Main | %5 Debugger| b+ Startup | % Source| ] Common | &, SVD Path
Project:
‘ hello_warld Browse...
C/C++ Application:
[ build\hello_world.cif
Variables... Search Project... Browse...
Build (if required) before launching
Build Configuration: |Select Automatically ~
() Enable auto build () Disable auto build
®) Use workspace settings Configure Workspace Settings...
Revert Apply

6.10. Optional
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6.10.1.5 JTAG Schritt_05:

entfallt

6.10.1.6 JTAG Schritt_06:

entfallt

6.10.1.7 JTAG Schritt_07:

® cclipse-ws - hello_world/main/hello_world_main.c - Espressit-IDE
Fle Edt Source Refactor Navigate Search Project Run Espressif Window

Help

|| I8 hello_world Configuration

H; Debug

|Bi#-0-Q-®¢-Bin|m

<% on[@ o2 i

45 Debug X [ Project Explorer B%|i» g =0
%) hello_world [ESP-IDF Application]
%) hello_world [ESP-IDF Application]
[ hello_world Configuration [ESP-IDF GDB OpenOCD Debugging]
v i hello_world.elf
P Thread #2 [IDLE] 1073440948 (Name: IDLE, State: Running @CPU1) (Suspende
v Thread #3 [main] 1073437172 (Name: main, State: Running @CPUD) (Suspenc
= app_main() at hello_world_main.c:34 0x400d4b45
ain_task() at port_common.c:141 Ox400e480a
= VPorTaskWrapper() at port.ci131 0cd008Tatc
@ Thread #4 [ipc1] 1073413508 (Name: ipc1) (Suspended : Container)
@ Thread #5 [esp_timer] 1073432724 (Name: esp_timer) (Suspended : Container
@ Thread #6 [ipc0] 1073412896 (Name: ipcD) (Suspended : Container)
@ Thread #7 [IDLE] 1073439060 (Name: IDLE) (Suspended : Container)
4 openocd.exe
3 xtensa-esp32-elf-gdb.exe

3 helo_word_mainc

17 {
15 printf("Hello world!\n");

n

20 /* Print chip information */

21 i chip_info;

22 esp_chip_info(Schip_info);

25 printf("This is %s chip with %d CPU core(s), WiFi¥s¥s, °,

20 ‘CONFIG_IDF_TARGET,

s chip_info.cores,

26 (chip_info.features & CHIP_FEATURE BT) 2 "/BT" : ™",

27 (chip_info.features & CHIP_EEATURE.BLE) 2 "/BLE" @ ™*);

25

29 printf("silicon revision %d, ", chip_info.revision);

0

51 printf("Xd" %s flash\n”, spi_flash_get chip_size() / (1024 * 1024),

52 (chip_info.features & CHIP, FEATURE,ENB.ELASH) ? "embedded” © "external’);
&

5o printf("Mininum free heap size: %d bytes\n”, esp_get_mininun_free_heap_size());
5 dnti-o;

55 while(toug)

7

= ivts

5o printf("s %d\n", 1);

o VTaskDelay(1080 / portTICK.PERIOD.S):

1

1

MRS

- X
S @ Prflred ey Q i®| @
= B (0= Variables X Breakpoints 6 Expressions 7, Peripherals =g
A HE |t §
Name Tpe Vlue
(@ chip_info esp_chip_info_t
o int <optimized out>
v

und ja, man kann die Console

parallel zur Debugging Session laufen lassen,

aber die Console muss vor dem Start der Debugging Session offen sein.

6.10.2 JTAG-S3-USB

& Console i} Registers [3) Problems () Executables  Terminal X G Debugger Console ] Memory ERAEEEY @&=8
B comia x|
) esp_inage: segnent 5: paddr-00039930 vaddr-50000000 size-00o1ch (  16) load ~
ox10000
tarting 2pp cpu, entry point is Gx40081004
): DRA
o/1a
): D/TRA
et
ng scheduler on PRO CPU
Scheduler on APP CPU
This is esp32 chip with 2 CPU core(s), WiFi/BT/BLE, silicon revision 3, 248 external flash
i

https://docs.espressif.com/projects/esp-idf/en/latest/esp32s3/api- guides/jtag-debugging/index.html

openocd —version
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BN ESP-IDF 4.4 CMD - "C:\Espressifiidf_cmd_init.bat" esp-idf-e91d384503485fbb34f6ce3d11e841fe - O X

-

ulp-elf-binutils\bi
-binutils

WAl a A
LT R T T Y T Y]

spressi

mpile ESP-IDF projects.
ctory and run:

openocd -f board/esp32s3-builtin.cfg —> scheint richtig

openocd -f board/esp32s3-bridge.cfg —> scheint falsch

BN ESP-IDF 4.4 CMD - "Ci\Espressifiidf_cmd_init.bat" esp-idf-e91d384503485fbb54f6ce3d11e841fe - openocd -f board/esp32s3-builtin.cfg - O X

idf.py build

one trans

sp_usb_jtag

usb
sSpo

Listening
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Select Components
Which components should be installed?

Full installation

Select the companents you want to install; dear the components you do not want to install, Click Mext
when you are ready to continue,

S
: Desktop shortout N
L. [ ] start Menu shortout
Drivers - Requires elevation of privileges
- || Espressif - WinUSE support for TTAG (ESP32-C 35 3 s —
FTOI Chip - Virtual COM Part for USE (WROVER, WROOM)
- ] Silicon Labs - Virtual COM Port for USE CP210x (ESP boards)
WICH - Virtual COM Port for USE CH343/CH9102 (LilvGo boards)
Chip Targets - more details at https: /jproducts. espressif.com/ 1.861,6 MB
- [~ EsP32 434,6 MB
- ] ESP32-C3 908,2 MB
- [/] ESP32-5 Series 51,9 MB
- [] ESP32-52 257.2 MB
L[] ESP32-53 261,7ME o,

Current selection requires at least 3,05 GB of disk space,

Back
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L L R

Datei  Aktion  Ansicht 7

&= T E HFE =

=
n

ol

kK

)

v ® DESKTOP-HOBOUMH

5 Akkus

v @ Anschlisse (COM & LPT)
ﬁ Serielles USB-Gerat (COMIT)
i| Audio, Video und Gamecontroller

i| Audiceingdnge und -ausginge
9 Bluetcoth
E# CAN-Hardware
E Computer
= Druckwarteschlangen
i Firmware
& Grafikkarten
Human Interface Devices
® Kameras
s Laufwerke
8 Mause und andere Zeigegerite
3 Menitore
[ Metzwerkadapter
] Prozessoren
B Sicherheitsgerste
B Softwaregerdte
!t Softwarekomponenten
S Speichercontroller
i3 Systemgerdte
Tastaturen
i USB-Connector-Manager
i USB-Controller
v i USE-Gerdte
§ APP Mode
i LSE JTAG serial debug unit g—
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@ cclipse-ws:s3 - hello_world/main/hello_world_main.c - Espressi-IDE

Ele Edit Source Refactor Navigste Search Project Run

Espressif Window Help

@ \o Run

v ‘ \ ] hello_world

< ] ore[@ w28 “Eo- B-K-Bid-- @

(¢ Project Explorer X
S hello_world
> build
~ 2 main
S &) hello_world_main.c
A CMakelists et
component.mk
A CMakelistsixt
example testpy

[ Makile

8%

TE=@

@ eclipse-ws-s3 - hello_world/main/hello_world_main.c - Espressif-IDE
File Edit Source Refactor Navigate Search Project Run

Espressif  Window

(4] helo_word msinc X
16 /% Hello World Example

3 This example code is in the Public Domain (or CCO licensed, at your option.)
2
5 Unless required by applicable law or agreed to in writing, this
6 is distributed on an "AS IS" BASIS, WITHOUT WARRANTIES OR
7 CONDITIONS OF ANY KIWD, either express or implied
e

[ o #inclu h

[210 #inclu Fig.h

{211 #inclu b

[212 #inclu rtos/task.h

[213 #inclu tem.h"

[214 #inclu pi_flash.h"

15
16 void app_main(void)

{
18 printf("Hello world!\n");

AR R R A R - R [ C R TR (R I

- X

Q s [E@

= B geoutine X @ Build Targets =@
BEERRY e % E

stdioh

sdkconfigh

frecrtos/FreeRTOSh

freertos/taskh

esp_systemh

esp_spi flashh

app_main(void) - void

T TT T

@ \o Run

v ‘ \ ] hello_world

% Project xplorer X
v &S helo_world

> (= buid
> (= espidf_components
(& main
> [& hello_world main.c
A CMakeLists.xt
[ componentmk
A CMakeLists et
= ecample testpy

& sdkconfig
sdkconfig.ci

Connected - Encoding: windows-1252

&y 8=no

19
20 /* Print chip information */ a
e sspuship.dnfos chip_info;
D i Eents Tnfoy,
3 prinef(“This is fis chip with % CPU core(s), WiFisks, -
s =
s chiy mfo.m =
525 (chip_info.features & CHIP_FEATURE BT) ? /8T =
527 (chip_info.features & CHIP_FEATURE BLE) ? "/BLE
2 -
29 printf("silicon revision %d, ", chip_info.revision);
30
31 printf("Xd" %s flash\n”, spi_flash_get chip_size() / (1024 * 1024), =
522 (chip_info.features & CHIR.FEATURE.ENB_ELASH) ? "embedded” : “external’);
3
34 pr)n(f( M)mmum free heap size: %d bytes\n”, esp_get_minimum_free_heap_size());
e =
%6 wh)]e(m)
37
B it
39 printf("s %d\n", 1); =
G0 vTaskDelay (1086 / portTICK PERIOD.IMS);
a
a2}
a3
151 Problems %] Tasks B Console X [] Properties BEE|rE-g-=8
Espressif IDF Tools Console:
IDF_CCACHE_ENABLE=1 ~
IO PYTHOIL SN PATH-C: \Expressif oy thon en\idfa.a_py2- £ eny
PATH=C: \Espressifitools\xtensa-esp3z-elf\esp-2021r2-patch3-.4.. \bin;C:\E: \esp-2021r2-patch3-8.4. p: \bin;C: \Espressif p:
Configured COT Build Enviramment varisbles. You can check Prefernces > /e > Build > Env)mnmen(
Executing C:\Espressifipython_env\idf4.s_py3.5 “m pip install
Regquirencnt alrcady satisfied websocket-client In c:\esprentifpython env\Ldra-4 py3.5. en\lib\site-packages (1.3.3)
however, version 22.3.1 is available.
*C:\Espressif\python_env\idfa.4_py3.5_env\Scripts\python.exe -m pip install --upgrade pip’ command.
Configured Criake toolchain. You can check Preferences > C/Crt > Clake
Install tools completed.
< >
Smart Insert 15150 o
- x
Help
v o[ epies = SR R E-E-E -0 -Wi®y-iDinia g rifflres ey Q i [E
[8 hello_world_mainc X = O 5z Outine X @ Build Targets =8
10/ Hello vorld Example a BB e %
3 This example code is in the Public Domain (or CCO licensed, at your option.) o stdioh
3 U sdkconfigh
5 Unless required by spplicable low or sgreed to in writing & freettos/FreeRTOSh
s ar buted on BASIS, WITHOUT ARRATIE S on U freettos/taskh
7 CoDiTIoNs OF AN KIWD, cither express or nplicd. 8 espsystemb
edionn U espLspi flashh
©  app_main(void) : void

14 #include
15

165 void app_main(void)
17

cpei lashh

18 printf(*Hello world\n");
19

2/ print chip infornation */

21 esp_chip_info_t

L intetacniy oy

25 printf(" %s chip with %d CPU core(s), WiFi¥s¥s, °,

2  TARGET,

25 ¥

2 (chip_info. features & CHIP_FEATURE_BT) 2 /6T

27 (chip_info. features & CHIP_FEATURE BLE) ? "/BLE

2

29 printf("silicon revision %d, ", chip_info.revision);

30

PR e fla sy etk gt g sz /o2 t020),

2 hip_info.features & CHIP_FEATURE_EMB_FLASH) ? "embedded” : "external”
B

rintf("Mininum free heap size: %d bytes\n”, esp_get_minimum_free_heap_size());

[8] Problems £ Tasks B) Console [ Properties (8 Terminal X 2 4| 0 G BB
EEE
T (202) cpu_ Sp-10F va s 2-dirty A
Initislizing, 11 available for dynamic allocation
25 (306 KiB): D/IRA

g
g
g (s kiB): RTCRA
5 detected chip: generic
[[ (245) spilflash: flash io: dio

(262) sleep: Configure to isolate all GPIO pins in sleep state

2ble avtomatic switching of GPIO sleep configuration
<o P
u

This is esp32s3 chip with 2 CPU core(s), WiFi/BLE, silicon revision @, 2B external flash
Hininun Free heap size: 389092 bytes

i1
iz
i3
is

o
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#@ Debug Coenfigurations

Create, manage, and run configurations

O F® =R

%

Configure launch settings from this dialog:

| type filter text |

[E] C/C++ Application

[E] C/C++ Attach to Application

[E] C/C++ Postmortem Debugger

[E] €/C++ Remote Application
ESP-IDF Application

hello_world

[l ESP-IDF GDB Open0OCD Debuggine
[E] GDB Hardware Debugging

i@ Launch Group

<

Filter matched 9 of 9 items

|| - Press the 'New Configuration' button to create a configuration of the selected type.

r_ﬁ - Press the 'Mew Prototype’ button to create a launch configuration prototype of the selected type.
. - Press the 'Export’ button to export the selected configurations.

[:Z| - Press the 'Duplicate’ button to copy the selected configuration,
®

? - Press the 'Filter' button to configure filtering options.

- Press the 'Delete’ button to remove the selected configuration.

- Select launch configuration(s) and then select 'Link Prototype’ menu item to link a prototype.
|u| - Select launch configuration(s) and then select 'Unlink Prototype’ menu item to unlink a prototype.

[R| - Select launch configuration(s) and then select 'Reset with Prototype Values' menu item to reset with prototype values.
Edit or view an existing configuration by selecting it.

Configure launch perspective settings from the 'Perspectives’ preference page.

)

Debug Close

@ Debug Configurations [m] x
Create, ge, and run fi
CE®EXBY- Name: | hello_world Configuration
| type filter text ‘ Mainl i Debuggerl = Startupl 7 Sourcel i=) Commonl L, SVD Path

C/C++ Application Project

C/C++ Attach to Application

[C] €/C++ Postmortem Debugger ‘ hello_world Browse...

[€] C/C++ Remote Application C/C++ Application:

v (@ ESP-IDF Application [ build\hello_world.elf
hello_world
« [ ESP-IDF GDB OpenQCD Debugging Variables... | Search Project..  Browse..
[l hello_world Configuration Build (if required) before launching
[£] GDB Hardware Debugging
i Launch Group Build Configuration: | Select Automatically ~
() Enable aute build (O Disable auto build
(®) Use workspace settings Configure Workspace Settings...
Revert Appl

Filter matched 10 of 10 tems s EEY
@

dann l4uft es nicht, es muss folgende Einstellung geidndert werden:

6.10. Optional

171



Wiki 1: Install-ISOBUS-Environment Docs, Release 0.0.1

@ Run Configurations

Create, and run

CFeEX BT~

[type filter text

C/C++ Application
' ESP-IDF Application
2 hello_world
+ [ ESP-IDF GDE OpenOCD Debugging
[ helle_world Configuration
R Launch Group

Filter matched 6 of 6 items

Name: | hello_werld Cenfiguration |
Main | %5 Debugger | [ Startup| & Source| [5] Common| ', SVD Path

OpenOCD Setup (o)
Start OpenOCD locally

Executable path: | S{openocd_path}/S{openocd_executable} | |Browse...| Variables...|
Actual executable: | C\Espressifitools\openocd-esp32\w0.11.0-esp32-2022041 1\ openocd-esp32\bin/openocd.exe |

(to change it use the global or workspace preferences pages or the project properties page)

GDB port:

Telnet port:

Tel port:

Flash voltage:

Board:

Config eptions: -5 ${openocd_path}/share/openocd/scripts -f board/esp32s3-bridge.cfg

Allocate cansole for OpenOCD Allocate console for the telnet connection
GDB Client Setup
Start GDB session ©

)

ESP32-S3 chip (via ESP USB Bridge)

Filter matched 10 of 10 items

@ Debug Configurations [m] x
Create, ge, and run fi
Name: [ hello_warld Configuration
x| Main | %5 Debugger| & Startup| & Source| [ Common | %, SVD Path
[E] C/C++ Application Open0OCD Setup ~
C/C++ Attach to Application Start OpenOCD locally
[€] C/C++ Postmortem Debugger
5] /o~ Remote Application Executable path: | ${openocd_path)/S{openocd_executable} | |Browse...| Variables...|
~ (¢} ESP-IDF Application Actual executable: | C:\Espressifitools\openocd-esp32\v0.11.0-esp32-20220411\openocd-esp32\bin/openccd.exe |
vl ESP’T\eI!:_G“I?BrIS}pEnOCD Debugging (to change it use the global or workspace preferences pages or the project properties page)
[l hello_world Configuration GDB port:
[£] GDB Hardware Debugging Telnet port:
Launch Grou
2 " Tel port:
Target: esp3ds3 ~
Board: | ESP32-53 chip (via ESP USB Bridge) ~
Config options: -5 ${openocd_path}/share/openocd/scripts -f board/esp32s3-bridge.cfg
Allocate cansole for OpenOCD Allocate console for the telnet connection
GDB Client Setup
Start GDB session ©
Revert Apply

©)

und dann noch ,,bridge* durch ,,builtin“ dndern:
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@ Debug Configurations O X
Create, ge, and run fi i
Name: | test Configuration
x| Meain |35 Debugger| & Startup| 1, Source| [ Common| £, SVD Path
C/C++ Application OpenOCD Setup .
[£] ©/C++ Attach to Application tart OpenOCD locally
[€] C/C++ Postmortem Debugger
C/Cer Remote Application Executable path: | S{openocd_peth/S{openocd_oxecutable} Browse..  Variables...
ESP-IDF Application Actual executable: | C\Espressifitools\openocd-esp32\w0.11.0-esp32-20220706\openocd-esp32\bin/openocd.exe
(@) test :
to change it use the global or workspace preferences pages or the project properties page]
« [# ESP-IDF GDE OpenOCD Debugging { 2 25t — broject properties page)
[l test Configuration GDEB port:
[€] GDB Hardware Debugging Telnet port:
1 Lounch Group
Tel port:
Flash voltage: default ~
Target: esp3dsd w
Board: | ESP32-53 chip (via ESP USB Bridge)
Config eptions: -5 ${openocd_path}/share/openocd/scripts -f board/esp32s3-builtin.cfg
Allocate cansole for OpenOCD Allocate console for the telnet connection
GDB Client Setup
tart GDB session v
Revert Appl
Filter matched 10 of 10 items 2 EEY
@ Close
geht:
@ cclipse-ws-s3b - test/mairy hello_worldl main.c - Espressif-IDE - x
Fle Edit Source Refactor Navigate Search Project Rum Espressit Window Help
45 Debug || test Configuration v o [@ espr2a3 v &t~ & BFE-O Q- @y~ Din|m0m3 RS0 Prfl-oD oo~ Q m| B
45 Debug X [ Project Beplorer B %[ B = B [2helloword mainc X S B (- Variables X O Breakpoints @if Expressions 5 Peripherals =8
@ test [ESP-IDF Application] 4 R e e , . A wEB| e s
e o o Opmoc D) B i e p o A i
v i testel
> P Thread =2 IDLE] 1070550856 (Name: DLE, State: Running @CPUT) (Suspende ., 01111015 OF MY KIND, efther express or irplicd > (2 chip_info esp_chip info_t &)

=/
v ff Thread #3 [main] 1070547020 (Name: main, State: Running @CPUD) (Suspenc 5 #include <stdio.h>
‘app_main{) at hello_world_main.c117 0x420055d8 16 #include "sdkconfig.h
11 #include “freertos/FresRT0S.h"

main_task() at port_common.c141 0x4201702F i "
\PortTaskMWrapper() st port.c131 0xd037bbcd 12 [Sinclude “freertos/task.h

> 4 Thread #4[ipc1] 1070538120 (Name: ipc1) (Suspended : Container) L2 binclude "espept flach.n”

> f Thread #5 [esp_timer] 1070542568 (Name: esp_timer) (Suspended : Container 15 T

> Thread #5lipcl] 1070535968 (Name: i) (Suspended Container) 15 void app_main(void)

> Thread #7 [IDLE] 1070548968 (Name: IDLE) (Suspended : Container) 7

L (DLE] ¢ ) S ) 15 printf("Hello world!\n");

» openocd.exe 5

o xtensa-espldsd-elf-gdb.exe 20 /" print chip information */
21 esp_chip_info_t chip_info;
22 esp chip_info(&chip. Info);
35 printf(“This is %= chip with % CPU core(s), wiri¥s¥s, °
n CONFIG_TDF_TARGET,
25 chip_info.cores,
2 (chip_info. features & CHIP_FEATURE_BT) 2 */
27 (chip_info. festures & CHIP_FEATURE BLE) ? "
2
25 printf(silicon revision %, *, chip_info.revision);
o
31 printf("dHB % flash\n', spi_flash_get_chip_size() / (1026 * 1024), v

B Console X i Registers [2] Problems (3 Executables G Debugger Console (] Memory Xk xpEREE r0-8-=8

test Configuration [ESP-IDF GDB OpenOCD Debugging]

Info : [esp3253.cpud] Debug controller was reset. ~
Info : [esp32s3.cpud] Core was reset.
Info : [esp32s3.cpud] Target halted, PC-Gx50000GEF, debug_reason=30000000
Info : [esp32s3.cpul] requesting target halt and executing a soft reset
Info : [esp32s3.cpud] Core was reset.
Info : [esp32s3.cpue] Target halted, PC-0x40000400, debug_reason=30000000
Info : [esp32s3.cpul] Debug controller was reset.
Info : [esp32s3.cpul] Core was reset.
Info : [esp32s3.cpul] Target halted, PC-0x49000400, debug_reason=00000000
Info : JTAG tap: esp32s3.cpud tap/device found: x120034c5 (nfg: 6x272 (Tensilica), part: @x2003, ver: Ox1)
Info : JTAG tap: esp32s3.cpul tap/device found: x120034c5 (nfg: 6x272 (Tensilica), part: @x2003, ver: 0x1)
Info : [esp32s3.cpub] requesting target halt and executing a soft reset
Info : [esp32s3.cpud] Debug controller was reset.
Info : [esp32s3.cpub] Core was reset.
Info : [esp32s3.cpud] Target halted, PC-Gx50000GEF, debug_reason=30000000
Info : [esp32s3.cpul] requesting target halt and executing a soft reset
Info : [esp32s3.cpud] Core was reset.
Info : [esp32s3.cpud] Target halted, PC=0x40000400, debug_reason=30000000
Info : [esp32s3.cpul] Debug controller was reset.
Info : [esp32s3.cpul] Core was reset.
Info : [esp32s3.cpul] Target halted, PC-0x49000400, debug_reason=00000000
Info : [esp32s3.cpul] Debug controller was reset.
Info : [esp32s3.cpul] Core was reset.
Info : [esp32s3.cpud] Target halted, PC-0x420055D8, debug_reason=00000001
Info : Set GDB target to 'esp32s3.cpuo’
Info : [esp32s3.cpul] Target halted, PC-0x42016324, debug_reason=30000000
< >
w0

Auch hier kann die Console parallel zum Debugging laufen,
iiber ein USB Kabel,

cool:
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@ cclipse-ws-s3b - test/mairy hello_worldl main.c - Espressif-IDE

- x
File Edit Source Refactor Navigate Search Project Run Espressif Window Help

45 Debug ] test Configuration on: | @ esp3zs3 (= |EBit-O-QU-i® - Bin|bDmN3a R a Bl erom Q i@ @A
45 Debug X [ Project Explorer B %|i% 8 = B [ helloword mainc X = O (0 Variables X ©g Breakpoints &7 Expressions 7, Peripherals =8
5 test [ESP-IDF Application] #include "sdkeonfig.h” S sl
~ [ test Configuration [ESP-IDF GDE Open0CD Debuggin #include "freertos/FreeRTos.h"
5 ot Conigution " o5l #include "freertos/task.h" Name Tipe Value
i testel #include " tem.h” ]
P Trvead 22 [DLE] 1070550856 (Name: IDLE, State: Running @CPUT) (Suspende 12 4in<lude "eapmaps. flach.h" &5 chip.info esp.chip.info.t S
v Thread #3 [main] 1070547080 (Name: main, State: Running @CPUD) (Suspenc - - int <optimized out>
pp_main( at hello_world_main.c:29 0x4200560d void app_main(void)
ain_task() at port_common.ci141 0x42017013 . -
PorTaskWrapper) at portc:131 0x037bbc0 printf("Hello worldi\n);
P Thread #4 [ipc] 1070538120 (Name: ipc1) (Suspended : Container) /* print chip information */
@ Thread #5 [esp_timer] 1070542568 (Name: esp_timer) (Suspended : Container esp_chip_info_t chip_info;
of® Thread #6 [ipcD] 1070535968 (Name: ipcD) (Suspended : Container) espizhieiinfa(&:hipjnh), .
@ Thread #7 [IDLE] 1070548968 (Name: IDLE) (Suspended : Container) printf("This is %s chip with %d CPU core(s), WiFi%s¥s, *,
epenocdene CONFIG_IDF TARGET,
- chip_info. cores,
4] xtensa-esp32s3-elf-gdb.exe (chip_info. features & CHIP_FEATURE_BT) ? "/BT"
(chipinfo. features & CHIP_FEATURE_BLE) 2 "/BLE" : ™");
printf("silicon revision %, ", chip_info.revision);
printf("5d"B % flash\n”, spi_flash_get_chip_size() / (1024 * 1024),
(chip_info. features & CHIP_FEATURE_EMB_FLASH) ? "erbedded” : "external’);
printf("Mininun free heap size: %d bytes\n", esp_get_minimum_free_heap_size());
while(true)
{ v
B Console 1ilf Registers [#] Problems (3 Executables ®Terminal X G Debugger Console [J Memory 2| - HS=0
(5 COMT7: Connecting.. X |
< > v
Connecting - Enceding: windows-1252 =0

6.10.3 Selbsttest

Offnen Sie die Datei

M:\Landmaschinenmechanik\Unterricht\SL\esp-idf\AtomSelbsttest\EasyLoader_ ATOM _LITE_FactoryTest.exe
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COM: COM3

Baud: 1500000

Burn

Ready

= Easy Loader — x

ATOM LITE

Erase

Mit Erase konnen Sie den ATOM immer auf Werkseinstellungen zuriicksetzen,

mit BURN laden sie ein Selbsttestprogramm drauf.

Falls Sie noch mit dem Terminal verbunden sind: driicken Sie hier:

[£] Problems %] Tasks (& Console [O] Properties {® Terminal 2% 2 _&*? | 5 B Eﬁ| $=0
B com3 g3 /\

I (249) heap_in t 3FFAEGE® len 88601928 ( ~
I (255) heap_ 3FFB29CE@ len @2820648

I (261) heap_ 3FFEB448 len @BEASAES

I (268) heap_ 3FFE435@ len B@B1BCEA (I

I (274) heap_ 't 4888AD72 len 82915298 (34 Ki

I (288) cpu_s : Pro cpu start user code

I (298) spi_flash: detected chip: gd

I (299) spi_flash: flash io: dieo

I (389) cpu_start: Starting scheduler on PRO CPU.

I (8) cpu_start: Starting scheduler on APP CPU.

I (321) example: LED Rainbow Chase Start

W

und versuchen Sie erneut BURN oder ERASE
sollte so aussehen:
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a C\Users\hoepffr\Downloads\Neuer Ordner\esp-idfiAtomSelbsttest\esptool.exe - O *
ol.p 5.0

z, Embedded Flash, VRef calibration in efuse

um den Selbsttest durchzufiihren muss die Taste des ATOM betitigt werden.

6.11 Eagle

Autodesk EAGLE ist ein PCB-Designer zum Erstellen von Layouts fiir Platinen und Leiterkarten. Die Abkiirzung steht
fiir “Einfach Anzuwendender Grafischer Layout Editor” und ist seit der ersten Version 1998 eine der meistverwendeten
Programme fiir die PCB-Gestaltung.

6.11.1 Abkiindigung:

On June 7, 2026, EAGLE will no longer be available

https://www.autodesk.com/products/fusion-360/blog/future-of-autodesk-eagle-fusion-360-electronics/

6.11.2 Installer:

Autodesk_EAGLE_9.6.2_English_Win_64bit.exe

6.11.3 probleme
Eagle hat ein Problem unter Windows 11 bei bestimmten HP und Lenovo Laptops: dabei Offnet Eagle kurz, und macht
sofort wieder zu.

https://www.autodesk.com/support/technical/article/caas/sfdcarticles/sfdcarticles/Eagle-crashes-seconds-after-launching-splash-screer
html

https://www.youtube.com/watch?v=pyK8LCPOxkk
Die Losung ist dabei zwei Dateien ,,libeay32.d11* und ,,ssleay32.d11*“ aus dem Paket
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(https://www.totalcommander.ch/win/tools/openssl-1.0.2u-x64_86-win64.zip)[https://www.totalcommander.ch/win/tools/openssl-
1.0.2u-x64_86-win64.zip]

herunterzuladen und zu ersetzen.

danach lauft Eagle wie gewohnt.

6.12 Index
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